
Zestaw automatyki do bram garażowych

AVIO500

Instrukcje i ostrzeżenia do instalacji i użytkowania
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O*°LNE OSTR=EşENIA I =ALECENIA DOT<C=òCE BE=PIEC=EĮST:A

kĘ A jest niŤszy od 70 dB(A) 
• Czyszczenie i konserVacja, za ktłrĘ jest odpoViedzialny uŤytkoVnik,

nie poVinny byę VykonyVane przez dzieci pozbaVione opieki
• Przed Vykonaniem dzia�aļ na instalacji (konserVacja, czyszczenie),

naleŤy zaVsze od�Ęczyę produkt od sieci zasilajĘcej
• NaleŤy VykonyVaę okresoVe przeglĘdy instalacji, a V szczegłlnoŌci

przeVodłV, sprĨŤyn i VspornikłV, celem Vykrycia eVentualnego bra-
ku VyVaŤenia lub oznak zuŤycia, czy uszkodzeļ. Nie uŤyVaę V razie
koniecznoŌci napraVy lub regulacji, ponieVaŤ obecnoŌę usterek lub
niepraVid�oVe VyVaŤenie mogĘ proVadzię do poVaŤnych obraŤeļ

• Materia� opakoVanioVy podlega utylizacji zgodnie z miejscoVymi
przepisami

• Osoby trzecie nie poVinny siĨ znajdoVaę V pobliŤu automatyki pod-
czas jej przesuVania przy uŤyciu elementłV steroVniczych

• Podczas VykonyVania maneVru, naleŤy nadzoroVaę automatykĨ i za-
dbaę o to, aby inne osoby nie zbliŤa�y siĨ do urzĘdzenia, aŤ do czasu
zakoļczenia czynnoŌci

• Nie steroVaę automatykĘ, jeŤeli V jej pobliŤu znajdujĘ siĨ osoby Vyko-
nujĘce czynnoŌci; przed Vykonaniem tych czynnoŌci naleŤy od�Ęczyę
zasilanie elektryczne

OSTR=EşENIA NA TEMAT MONTAşU
• Przed zamontoVaniem silnika, naleŤy spraVdzię stan Vszystkich czĨ-

Ōci mechanicznych, odpoViednie VyVaŤenie i upeVnię siĨ, czy urzĘ-
dzenie moŤe byę praVid�oVo maneVroVane

• )eŤeli brama przeznaczona do zautomatyzoVania posiada rłVnieŤ
drzVi dla pieszych, naleŤy przygotoVaę instalacjĨ z systemem kontro-
lnym, ktłry uniemoŤliVi dzia�anie silnika, gdy drzVi dla pieszych bĨdĘ
otVarte

• UpeVnię siĨ, Ťe elementy steroVnicze znajdujĘ siĨ z dala od czĨŌci V
ruchu, umoŤliViajĘc V kaŤdym razie ich bezpoŌredniĘ VidocznoŌę.

• W razie niestosoVania prze�Ęcznika, elementy steroVnicze naleŤy
montoVaę V miejscu niedostĨpnym i na minimalnej VysokoŌci 1,5 m

• )eŌli ruch otVierania jest steroVany przez system przeciVpoŤaroVy,
naleŤy siĨ upeVnię, Ťe eVentualnie okna znajdujĘce siĨ poVyŤej 200
mm zostanĘ zamkniĨte przez elementy steroVnicze

• Zapobiegaę i unikaę jakiegokolViek uViĨzienia miĨdzy czĨŌciami sta�y-
mi i czĨŌciami V ruchu podczas VykonyVania maneVrłV

• UmieŌcię na sta�e tabliczkĨ na temat rĨcznego maneVru V pobliŤu ele-
mentu umoŤliViajĘcego Vykonanie maneVru

• Po zamontoVaniu silnika naleŤy siĨ upeVnię, Ťe mechanizm, system
ochrony i kaŤdy maneVr rĨczny funkcjonujĘ praVid�oVo

KROK 1

U:A*A - :aŠne instrukcMe bezpieczeįstZa. NaleŠy przestrzegaõ 
Zszystkich instrukcMi, ponieZaŠ niepraZidĭoZy montaŠ moŠe byõ 
przyczynó poZaŠnych szkÐd
U:A*A - :aŠne instrukcMe bezpieczeįstZa. : celu zapeZnienia 
bezpieczeįstZa osÐb, postćpoZaõ zgodnie z ninieMszó instrukcMó. 
NaleŠy starannie przechoZyZaõ ninieMszó instrukcMć
• Przed rozpoczĨciem montaŤu naleŤy spraVdzię informacje na temat

sParametrłV technicznych produktut, a V szczegłlnoŌci, czy urzĘ-
dzenie jest przystosoVane do napĨdzania posiadanego przez Paļ-
stVa urzĘdzenia. )eŤeli produkt nie jest odpoViedni, NIE naleŤy Vyko-
nyVaę montaŤu

• Nie uŤyVaę urzĘdzenia, jeŌli nie przeproVadzono procedury oddania
do eksploatacji, opisanej V rozdziale sOdbiłr i przekazanie do eksplo-
atacjit

U:A*A - :edĭug naMnoZszych, oboZiózuMócych przepisÐZ euro-
peMskich, Zykonanie automatyki musi byõ zgodne z oboZiózuMó-
có DyrektyZó MaszynoZó umoŠliZiaMócó zadeklaroZanie zgodno-
łci automatyki. : zZiózku z tym, Zszystkie czynnołci polegaMó-
ce na podĭóczeniu do sieci elektryczneM, ZykonyZaniu prÐb od-
biorczych, przekazyZaniu do eksploatacMi i konserZacMi urzódze-
nia muszó byõ ZykonyZane Zyĭócznie przez ZykZalifikoZanego i 
kompetentnego technika!
• Przed przystĘpieniem do montaŤu produktu naleŤy spraVdzię, czy

Vszystkie elementy i materia�y przeznaczone do uŤycia prezentujĘ ide-
alny stan i sĘ odpoViednie do uŤycia

• Produkt nie jest przeznaczony do obs�ugi przez osoby (V tym dzieci)
o ograniczonych zdolnoŌciach fizycznych, zmys�oVych bĘdŢ umys�o-
Vych lub przez osoby nieposiadajĘce odpoViedniego doŌViadczenia i 
Viedzy

• Nie zezValaę dzieciom na zabaVĨ urzĘdzeniem
• Nie zezValaę dzieciom na zabaVĨ urzĘdzeniami sterujĘcymi produktu.

PrzechoVyVaę piloty V miejscu niedostĨpnym dla dzieci
U:A*A - W celu unikniĨcia jakiegokolViek zagroŤenia na skutek przy-
padkoVego uzbrojenia termicznego urzĘdzenia od�ĘczajĘcego, nie naleŤy 
zasilaę tego urzĘdzenia przy uŤyciu zeVnĨtrznego urzĘdzenia, jak zegar 
lub pod�Ęczaę go do obVodu charakteryzujĘcego siĨ regularnym pod�Ę-
czaniem lub od�Ęczaniem zasilania
• W sieci zasilajĘcej instalacji naleŤy przygotoVaę urzĘdzenie od�Ęcza-

jĘce (nieznajdujĘce siĨ na VyposaŤeniu), ktłrego odleg�oŌę pomiĨdzy
stykami podczas otVarcia zapeVnia ca�koVite od�Ęczenie V Varun-
kach okreŌlonych przez III kategoriĘ przepiĨcioVĘ

• Podczas montaŤu, naleŤy delikatnie obchodzię siĨ z urzĘdzeniem,
chroniĘc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem
z jakiegokolViek rodzaju p�ynami. Nie umieszczaę urzĘdzenia V po-
bliŤu Ţrłde� ciep�a i nie VystaViaę go na dzia�anie otVartego ognia.
Opisane poVyŤej sytuacje mogĘ doproVadzię do uszkodzenia urzĘ-
dzenia, byę przyczynĘ niepraVid�oVego dzia�ania lub zagroŤeļ. )eŤeli
dosz�oby do ktłrejŌ z opisanych sytuacji, naleŤy natychmiast przerVaę
montaŤ i zVrłcię siĨ o pomoc do SerVisu Technicznego

• Producent nie ponosi odpoViedzialnoŌci za szkody materialne lub
osoboVe poVsta�e V Vyniku nieprzestrzegania instrukcji montaŤu. W
takich przypadkach, nie ma zastosoVania rĨkojmia za Vady materialne

• Poziom ciŌnienia akustycznego emisji skorygoVanego charakterysty-
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KROK 2

2.1 - PR=E=NAC=ENIE

AVIO500 jest zespo�em elementłV przeznaczonych do automatyki bram 
segmentoVych lub uchylnych do uŤytku pryVatnego.

-akiekolZiek uŠycie, odmienne od opisanego poZyŠeM i Z Zarun-
kach odmiennych od ZarunkÐZ opisanych Z ninieMszym podrćcz-
niku Mest zabronione.

AVIO500 jest zasilany energiĘ elektrycznĘ; V razie braku zasilania elek-
trycznego moŤliVe jest odblokoVanie si�oVnika za pomocĘ odpoViedniej 
linki i rĨczne przesuniĨcie bramy. 

OPIS PRODU.TU

2.2 - OPIS AUTOMAT<.I

W celu VyjaŌnienia niektłrych aspektłV i terminłV dotyczĘcych automa-
tyki do bram uchylnych lub sekcyjnych.
na Rysunku 1 przedstaViony zosta� przyk�ad typoVego Vykorzystania 
si�oVnika AVIO500:

A) Lampa ostrzegaVcza z VbudoVanĘ antenĘ FL200 (opcja)
B) Para fotokomłrek PHR00 (opcja)
C) Blokady mechaniczne
D) Si�oVnik AVIO500

2.3 - OPIS UR=òD=EĮ

Si�oVnik AVIO500 moŤe siĨ sk�adaę z elementłV przestaVionych na 
rysunku 2. Po dostarczeniu si�oVnika naleŤy niezV�ocznie spraVdzię, czy 
jest on kompletny  oraz czy Vszystkie jego elementy sk�adoVe sĘ V nie-
naruszonym stanie. 

UVaga: V celu dostosoVania si�oVnika AVIO500 do lokalnych przepisłV, 
zaVartoŌę opakoVania moŤe ulec zmianie. Dok�adna zaVartoŌę przed-
staViona jest na zeVnĨtrznej stronie opakoVania. W kaŤdym przypadku, 
naleŤy zVrłcię siĨ do sprzedaVcy.

1

A DC

B

Lista komponentłV i urzĘdzeļ dodatkoVych:

A) 1 si�oVnik elektromechaniczny AVIO500 z VbudoVanĘ centralĘ steru-
jĘcĘ

B) g�oVica z ko�em zĨbatym

C) Vłzek z linkĘ do VysprzĨglania

D) pasek o d�. 6 m

E) uchVyt do skrzyd�a

F) 3-czĨŌcioVa szyna o d�. 3 m

*) 2 profile �ĘczĘce

H) 2 Vsporniki mocujĘce do sufitu

I) RłŤne drobne elementy: ograniczniki mechaniczne, Ōruby, podk�ad-
ki, itp.; patrz tabele 1, 2, 3 i 4 (*)

L) 2 nadajniki radioVe ECCO5...

M) Para fotokomłrek naŌciennych PHR00

N) Lampa ostrzegaVcza z VbudoVanĘ antenĘ FL200

----------
* Łruby do ]amocoZania siĭoZnika AVIO500 nie ]najdujó sić Z ]esta-

Zie, gdyŠ ZybÐr icK ]aleŠy od grubołci i rod]aju materiaĭu bramy, 
nadproŠa i sufitu.
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AVIO500 to si�oVnik elektromechaniczny sk�adajĘcy siĨ z silnika zasilane-
go prĘdem sta�ym 24V. WyposaŤony jest rłVnieŤ V mechaniczny system 
VysprzĨglania z linkĘ, umoŤliViajĘcy rĨczne otVarcie bramy V przypadku 
aVarii zasilania elektrycznego.

Si�oVnik mocoVany jest do sufitu za pomocĘ specjalnych VspornikłV.

Centrala odpoViedzialna jest za steroVanie si�oVnikiem oraz kontrolĨ 
zasilania poszczegłlnych elementłV. Z�oŤona jest z p�yty elektronicznej z 
VbudoVanym odbiornikiem radioVym.

Centrala moŤe steroVaę si�oVnikiem z dVoma prĨdkoŌciami: fVolnot lub 
fszybkot.

Trzy przyciski P1, P2 i P3 [B] oraz odpoViadajĘce im diody LED Vykorzy-
styVane sĘ do programoVania centrali.

Do Vykonania pod�Ęczeļ elektrycznych przeVidziana jest ponumeroVana 
listVa zaciskoVa [A]. W pobliŤu VejŌcia STOP znajduje siĨ dioda, ktłra 
sygnalizuje jego status.

Pod�Ęczenie do sieci elektrycznej nastĨpuje V bardzo prosty sposłb: 
Vystarczy V�oŤyę VtyczkĨ do gniazdka elektrycznego.

2

a b c d

e f g h

i l m n

TABELA 1

:ykaz drobnych elementÐZ AVIO500 

NakrĨtki samoblokujĘce M6

÷ruby M6x14

÷ruby 6,3x38 tcei

÷ruby 4,2x9,5

÷ruby 6x18

Podk�adki R05

Przelotka kabloVa

Ograniczniki mechaniczne

Ilołõ

Szt. 4

Szt. 2

Szt. 4

Szt. 2

Szt. 1

Szt. 2

Szt. 1

Szt. 2

3

A

B
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TABELA 2

:ykaz drobnych elementÐZ fotokomÐrek PHR00

WkrĨt typu HI LO 4X9,5

÷ruba samogVintujĘca 3,5X25

Ko�ek nylonoVy s 5 c

Ilołõ

Szt. 4

Szt. 4

Szt. 4

2.3.4 – /amSa ostr]egaZc]a ] ZEudoZanó antenó )/��� �oScMa�

Lampa ostrzegaVcza steroVana jest przez centralĨ i s�uŤy do sygnali-
zoVania sytuacji zagroŤenia, kiedy brama jest przesuVana. W lampie 
ostrzegaVczej znajduje siĨ antena odbiornika radioVego.

TABELA 4

:ykaz drobnych elementÐZ lampy ostrzegaZczeM FL200

÷ruba samogVintujĘca 4,2X32

Ko�ek nylonoVy s 6 c

Ilołõ

Szt. 4

Szt. 4

6

2.3.5 – 1adaMniN radioZ\ (&&2����

Nadajnik radioVy umoŤliVia steroVanie na odleg�oŌę otVarciem i 
zamkniĨciem bramy. Posiada 4 przyciski, ktłre mogĘ byę VykorzystyVa-
ne do 4 rłŤnych poleceļ dla tej samej automatyki lub do steroVania 4 
rłŤnymi automatykami.

Przes�anie polecenia potVierdzane jest przez diodĨ [A]. Oczko [B] umoŤ-
liVia przymocoVanie nadajnika do breloka na klucze.

 2.3.2 – )otoNomÐrNi 3+5�� �oScMa�

Para fotokomłrek naŌciennych PHR00, ktłre po pod�Ęczeniu do centrali, 
umoŤliViajĘ VykryVanie przeszkłd na osi optycznej pomiĨdzy nadajni-
kiem (TX) a odbiornikiem (RX).

MONTAş

.RO. 3

MontaŠ urzódzenia poZinien byõ ZykonyZany przez ZykZali-
fikoZany i dołZiadczony personel, zgodnie z zaleceniami przed-
staZionymi Z rozdziale 1 qOSTR=EşENIAr.

3.1 - .ONTROLE :STĆPNE

SiĭoZnik AVIO500 nie moŠe byõ ZykorzystyZany do napćdzania 
bram, ktÐre nie só Z peĭni funkcMonalne i bezpieczne oraz nie 
moŠe sĭuŠyõ do rozZiózyZania problemÐZ spoZodoZanych nie-
praZidĭoZym montaŠem lub konserZacMó bramy.

U:A*A: niepraZidĭoZy montaŠ moŠe byõ przyczynó poZaŠnych 
szkÐd.

Przed przystópieniem do montaŠu naleŠy:

• SpraZdziõ, czy podczas otZierania brama nie ZystaMe na ulicć 
ani publiczne chodniki.
• Po zainstaloZaniu siĭoZnika usunóõ Zszelkie niepotrzebne MuŠ 

przeZody, czy resztki ĭaįcucha, oraz odĭóczyõ Zszystkie niepo-
trzebne urzódzenia.
• SpraZdziõ, czy cićŠar i Zymiary bramy mieszczó sić Z limi-
tach zastosoZania (Rozdziaĭ 3.1.1). -eŠeli tak nie Mest, urzódzenie 
AVIO500 nie moŠe byõ uŠytkoZane.
• SpraZdziõ, czy konstrukcMa bramy Mest przystosoZana do na-
pćdzania MeM przez siĭoZnik oraz zgodna z oboZiózuMócymi prze-
pisami.
• SpraZdziõ, czy na caĭeM drodze przesuZu bramy, zarÐZno pod-
czas zamykania Mak i otZierania, Z Šadnym MeM punkcie nie Zystć-
puMe zZićkszony opÐr. 
• SpraZdziõ, czy konstrukcMa bramy Mest ZystarczaMóco Zytrzyma-
ĭa i nie ma niebezpieczeįstZa Zypadnićcia MeM z proZadnic.
• SpraZdziõ, czy brama Mest praZidĭoZo ZyZaŠona: ustaZiona Z 
doZolnym poĭoŠeniu nie poZinna samoczynnie sić poruszaõ.
• SpraZdziõ, czy mieMsce montaŠu odpoZiada Zymiarom siĭoZni-
ka i zapeZnia Mego bezpieczne i ĭatZe Zysprzćglanie.
• SpraZdziõ, czy punkty mocoZania poszczegÐlnych urzódzeį 
zabezpieczone só przed uderzeniami i czy poZierzchnie montaŠu 

4

[B]

[A] Led

T5

T2

T4T3

T1

7
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coZania szyny czyli, Še poZierzchnia przeznaczona pod montaŠ 
Mest dostatecznie Zytrzymaĭa i solidna.
SpraZdziõ, czy siĭoZnik AVIO500 moŠe zostaõ peZnie zamocoZa-
ny do sufitu Z odlegĭołci qCr za pomocó ZspornikÐZ.
-eŠeli brama Mest bramó typu uchylnego (ze sprćŠynami lub prze-
ciZcićŠarami) niezbćdne bćdzie zastosoZanie RAMIENIA :AHA-
DĬO:E*O (opcMa), ktÐre moŠna zamocoZaõ obok klamki (Rysu-
nek 9).

• SpraZdziõ, czy Zartołõ [E] przedstaZiona na Rysunku 10, czy-
li minimalna odlegĭołõ pomićdzy gÐrnó poZierzchnió szyny a naM-
ZyŠszym punktem toru ruchu gÐrneM kraZćdzi bramy, zaZiera sić 
Z podanym maksymalnym przedziale od 65 mm do 300 mm. -ełli 
tak nie Mest, siĭoZnik AVIO500 nie moŠe zostaõ zamontoZany.

-eŠeli brama zamyka pomieszczenie, do ktÐrego nie ma innego 
ZeMłcia, zalecamy instalacMć zestaZu :<SPR=Ć*LANIA = =E-
:NòTR= (Rysunek 11 i 11a). : przeciZnym razie zZykĭa aZaria 
zasilania uniemoŠliZi dostćp do tego pomieszczenia.

UZaga: instrukcMe montaŠu ramienia ZahadĭoZego i zestaZu Zy-
sprzćglania z zeZnótrz dostarczone só Zraz z tymi urzódzeniami.

só odpoZiednio solidne.
• SpraZdziõ, czy poZierzchnie montaŠu fotokomÐrek só pĭaskie i
umoŠliZiaMó ZĭałciZe ustaZienie Z MedneM linii nadaMnika i odbior-
nika.
• SpraZdziõ, czy zachoZane zostaĭy minimalne i maksymalne Zy-
miary Zskazane na Rysunku 8.

• =ZrÐciõ szczegÐlnó uZagć na ZybÐr metody mocoZania  szy-
ny do nadproŠa oraz ZspornikÐZ do sufitu. MocoZanie szyny do 
nadproŠa przenosiõ bćdzie Zszelkie obcióŠenia zZiózane z otZie-
raniem i zamykaniem bramy. :sporniki mocuMóce do sufitu poZin-
ny unosiõ caĭy cićŠar siĭoZnika AVIO500. : obu przypadkach na-
leŠy uZzglćdniõ zuŠycie oraz odksztaĭcenia, do Makich moŠe doMłõ 
Zraz z upĭyZem czasu.
• =aleca sić zamontoZanie siĭoZnika Z pĭaszczyŞnie symetrii bra-
my, MakkolZiek dozZolone Mest Mego delikatne przesunićcie. Na 
przykĭad Z celu zamontoZania RAMIENIA :AHADĬO:E*O obok 
klamki (Rysunek 9).
• SpraZdziõ, czy Z pĭaszczyŞnie symetrii bramy (lub lekko z boku),
na odlegĭołciach qAr i qBr istnieMó ZĭałciZe Zarunki do przymo-

8
C 2970 mm D 410 mm

B 0�400 mm

A
 4

0�
40
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m

m

26
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m
m

26
0 

m
m

11

10

B 0�400 mm

E 65�300 mm

9
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3.1.1 – 2granic]enia Z ]astosoZaniu
W rozdziale 6 tParametry technicznet przedstaVione zosta�y podstaVo-
Ve dane s�uŤĘce do oszacoVania, czy poszczegłlne elementy si�oVnika 
AVIO500 nadajĘ siĨ do okreŌlonego zastosoVania.

Najogłlniej młViĘc, si�oVnik AVIO500 moŤe s�uŤyę do napĨdzania bram 
segmentoVych lub uchylnych do uŤytku pryVatnego, jeŤeli mieszczĘ siĨ 
one V podanych Vymiarach:

Bramy segmentoVe: maksymalna VysokoŌę 240 cm - maksymalna sze-
rokoŌę 370 cm (8,8 m2) - maksymalna si�a 55 kg.

Bramy UCHYLNE nieVystajĘce: maksymalna VysokoŌę 220 cm - maksy-
malna szerokoŌę 350 cm (7,7m2) - maksymalna si�a uciĘgu 55 kg.

Bramy UCHYLNE VystajĘce: maksymalna VysokoŌę 280 cm - maksy-

malna szerokoŌę 350 cm (9,8 m2) - maksymalna si�a 55 kg.

Kszta�t bramy oraz Varunki klimatyczne (np. obecnoŌę silnych ViatrłV) 
mogĘ dodatkoVo zmniejszyę te parametry. W takim przypadku niezbĨd-
ne jest okreŌlenie si�y potrzebnej do przesuniĨcia bramy V najgorszych 
Varunkach i porłVnanie jej z VartoŌciami podanymi V parametrach tech-
nicznych si�oVnika AVIO500.

3.1.2 – 1ar]ćd]ia i materiaĭ\

=aopatrzyõ sić Ze Zszystkie narzćdzia i materiaĭy potrzebne 
do montaŠu urzódzenia. UpeZniõ, Še só odpoZiednieM Makołci i 
znaMduMó sić Ze ZĭałciZym stanie, zgodnie z przepisami bezpie-
czeįstZa. Patrz przykĭady na Rysunku 12.

11a RĆC=NE :<SPR=Ć*LANIE
= =E:NòTR=

1) =amontoZaõ dŞZignić

[A] DŞZignia
[B] Łruba czarna

2) =amontoZaõ linkć staloZó

[C] Pancerz
[D] Linka staloZa
[E] =acisk

B

A

E

C

D
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3.1.3 – :\Na] Sr]eZodÐZ
PrzeVody niezbĨdne do montaŤu si�oVnika AVIO500 mogĘ rłŤnię siĨ V zaleŤnoŌci od rodzaju i iloŌci zastosoVanych urzĘdzeļ dodatkoVych. Na 
Rysunku 13 przedstaVione zosta�y przeVody potrzebne do typoVej instalacji. W zestaVie AVIO500 nie znajdujĘ siĨ Ťadne przeVody.

13

3.2 - PR=<*OTO:ANIE INSTALAC-I ELE.TR<C=NE-

Za VyjĘtkiem przeVodu zasilajĘcego z VtyczkĘ, reszta instalacji pracuje 
pod niskim napiĨciem (oko�o 24V). Dlatego teŤ moŤe ona zostaę Vyko-
nana przez osoby bez specjalnych upraVnieļ pod Varunkiem, Ťe bĨdĘ 
ŌciŌle przestrzegane Vszystkie zalecenia niniejszego podrĨcznika.

Po ustaleniu miejsca montaŤu poszczegłlnych urzĘdzeļ (patrz Rysunek 
13) moŤna przygotoVaę korytka dla poproVadzenia przeVodłV �ĘczĘ-
cych te urzĘdzenia z centralĘ sterujĘcĘ.

Korytka os�onoVe stosuje siĨ, aby chronię przeVody przed uszkodze-
niem czy przypadkoVym zerVaniem.

Wszelkie steroVniki naŌcienne naleŤy zainstaloVaę V pobliŤu bramy, ale z 
dala od czĨŌci poruszajĘcych siĨ i na VysokoŌci poVyŤej 1,5 m.

3.2.1 – 3odĭóc]enie do sieci eleNtr\c]neM
Mimo Ťe pod�Ęczenie si�oVnika AVIO500 do sieci zasilania Vykracza poza 
tematykĨ niniejszego podrĨcznika, pragniemy przypomnieę, Ťe:

• Linia zasilaMóca poZinna zostaõ poproZadzona i przyĭóczona 
przez ZykZalifikoZanego elektryka.

• NaleŠy zapeZniõ dostćp do gniazdka elektrycznego rSHU.Or z 
zabezpieczeniem 16A, do ktÐrego naleŠy podĭóczyõ Ztyczkć znaM-
duMócó sić Z zestaZie siĭoZnika AVIO500.

• UpeZniõ sić, Še przeZÐd elektryczny nie zZisa Z pobliŠu rucho-
mych czćłci lub Z niebezpiecznych mieMscach.

Tabela 5: :ykaz przeZodÐZ

Podĭóczenie Typ kabla Maksymalna dozZolona dĭugołõ

[A] WyjŌcie lampy ostrzegaVczej 
FLASH

Kabel 2 x 0,25 mm2 20 m

[B] Antena radioVa PrzeVłd ekranoVany typu RG58 20 m (najlepiej krłtszy niŤ 5 m)

[C] WejŌcie FOTO
TX = Kabel 2 x 0.25 mm2

RX = Kabel 3 x 0.25 mm2 20 m (uVaga 1)

8Zaga � – 'la linii FOTO, STOP i .rok po .roku moŠna uŠyõ tej samej Zió]ki pr]eZodÐZ ĭóc]ócej rÐŠne Zejłcia.

U:A*A! – UŠyte przeZody muszó byõ dostosoZane do typu instalacMi, zaleca sić np. uŠycie przeZodu typu H03VV-F, do monta-
Šu ZeZnótrz pomieszczeį.
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3.3 - INSTALAC-A POS=C=E*°LN<CH UR=òD=EĮ

MontaŤ AVIO500 podzielony jest na 3 czĨŌci:
- MontaŤ szyny (patrz punkt 3.3.1).
- MocoVanie si�oVnika do szyny (patrz punkt 3.3.2).
- MocoVanie si�oVnika do sufitu (patrz punkt 3.3.3).

3.3.1 – 0ontaŠ s]\n\
ZnajdujĘcĘ siĨ V zestaVie si�oVnika AVIO500 szynĨ naleŤy zamontoVaę 
V nastĨpujĘcy sposłb:
1. Pos�ugujĘc siĨ rysunkiem 14, naleŤy VysunĘę z szyny zespł� naciĘgu

paska (14a); nastĨpnie za�oŤyę jeden koniec paska na ko�o pasoVe 
(14b) i ponoVnie V�oŤyę zespł� naciĘgu paska do szyny (14c).

2. Prze�oŤyę koniec paska przez g�oVicĨ[A], jak pokazano na Rysunku
15. UZaga – UZaŠaõ na poĭoŠenie paska: poZinien on ]najdoZaõ
sić Z po]ycji ] ]ćbami skieroZanymi do ZeZnótr], poZinien teŠ byõ
uĭoŠony prosto i nie moŠe byõ poskrćcany.

3. UstaVię dolnĘ czĨŌę Vłzka V taki sposłb, aby roVki Vłzka znajdo-
Va�y siĨ rłVno z dVoma koļcami paska, jak na Rysunku 16.

4. W�oŤyę oba koļce paska do VyprofiloVanych szczelin dolnego Vłz-
ka [B]tak, aby ca�koVicie je Vype�ni�y. PrzymocoVaę koļce paska
za pomocĘ 2 specjalnych Ōrub V4,2x9,5 i specjalnych nak�adek, jak
Vskazano na Rysunku 17.

5. PrzykrĨcię uchVyt za pomocĘ Ōruby V6x18 i nakrĨtki M6 [C] do głr-
nego Vłzka [D], jak pokazano na Rysunku 18.

6. Zaczepię głrny Vłzek [D] na Vłzku dolnym [B], nastĨpnie VsunĘę
ca�y Vłzek do VnĨtrza szyny, jak Vskazano na Rysunku 19.

7. Po�Ęczyę trzy elementy szyny, mocno VbijajĘc je m�otkiem do dVłch
�ĘcznikłV [E], jak pokazano na Rysunku 20 i 21.

:aŠne – s]yny poZinny pr]esunóõ sić Z ĭóc]nikacK aŠ Zskoc]ó na sZoje 
miejsce.

8. Bardzo ostroŤnie umieŌcię pasek V szynie, unikajĘc skrĨcania.

9. Bardzo mocno VcisnĘę g�oVicĨ [A] do szyny, jak Vskazano na
Rysunku 22.

10. RegulujĘc nakrĨtkĨ[F] naciĘgu paska naleŤy naprĨŤyę pasek. )ak
pokazano na Rysunku 23.

UZaga – MeŠeli pasek Mest BARD=O naprćŠony, grozi to uszko-
dzeniem siĭoZnika. -eŠeli natomiast Mest SĬABO naprćŠony moŠe 
poZodoZaõ ucióŠliZy haĭas.

16

3.3.2 – 0ocoZanie siĭoZniNa do s]\n\
1. Po�Ęczyę Va�ek VyjŌcioVy si�oVnika AVIO500 z g�oVicĘ szyny [A] i

przykrĨcię czterema Ōrubami M6.3x38 [*].

24

A

G

1

2

3

4

14b

14c

14a

15

A

18 D

C

22

A

19 D

B

17

B

20

21

E

F

23
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5. Z uŤyciem drabiny VyViercię otVory V zaznaczonych miejscach, 
nastĨpnie przy�oŤyę Vsporniki do VyVierconych otVorłV i przy-
mocoVaę, VykorzystujĘc ko�ki rozporoVe i Ōruby dostosoVane do 
rodzaju materia�u.

6. SpraVdzię, czy szyna jest ustaViona dok�adnie poziomo, nastĨpnie 
za pomocĘ pi�ki odciĘę nadmiaroVe czĨŌci VspornikłV.

7. Przy zamkniĨtej bramie pociĘgnĘę za sznurek i zVolnię Vłzek [M].

8. PrzesunĘę Vłzek, aŤ uchVyt [N], pokazany na Rysunku 32, znaj-
dzie siĨ przy głrnej kraVĨdzi bramy, V pozycji dok�adnie prostopad�ej 
VzglĨdem szyny [O]. 

 NastĨpnie przymocoVaę uchVyt skrzyd�a [N] przy pomocy Ōrub lub 
nitłV. ZastosoVaę Ōruby lub nity odpoViednie dla materia�u, z ktł-
rego Vykonany jest panel bramy, spraVdzajĘc czy sĘ one V stanie 
Vytrzymaę si�Ĩ, niezbĨdnĘ do jej otVarcia i zamkniĨcia.

9. PoluzoVaę Ōruby obu blokad mechanicznych, nastĨpnie przesunĘę 
przedniĘ blokadĨ [P] przed Vłzek (Rysunek 33). 

 Mocno dosunĘę Vłzek V kierunku zamykania i V uzyskanej pozycji 
mocno dokrĨcię ŌrubĨ [4].

Si�oVnik moŤe zostaę ustaViony V trzech rłŤnych pozycjach.

3.3.3 – 0ocoZanie siĭoZniNa do sufitu
1. ZachoVujĘc odleg�oŌci A, B i C Vskazane na Rysunku 8, zaznaczyę 

na Ōrodku nadproŤa bramy (lub nieznacznie obok, jak na Rysunku 11) 
2 punkty mocoVania przedniego Vspornika szyny.

 W zaleŤnoŌci od rodzaju materia�u, szynĨ moŤna przymocoVaę za 
pomocĘ nitłV, ko�kłV rozprĨŤnych lub Ōrub (rys.26). )eŤeli Vymiary 
A, B i C (Rysunek 8) na to pozVolĘ, Vspornik moŤna przymocoVaę 
bezpoŌrednio do sufitu.

2. Po VyVierceniu otVorłV, opierajĘc korpus si�oVnika o ziemiĨ, pod-
nieŌę szynĨ poczĘVszy od jej przedniej czĨŌci i przymocoVaę jĘ (V 
zaleŤnoŌci od rodzaju poVierzchni) za pomocĘ dVłch Ōrub, ko�kłV 
lub nitłV.

3. PrzymocoVaę Vsporniki [H] za pomocĘ Ōrub [I] i nakrĨtek[L], Vybie-
rajĘc otVłr umoŤliViajĘcy jak najdok�adniejsze zachoVanie odleg�oŌci B 
(patrz Rysunek 8).

4. Za pomocĘ drabiny podnieŌę si�oVnik, zbliŤajĘc V ten sposłb Vspor-
niki do sufitu. Zaznaczyę miejsca Viercenia otVorłV, po czym od�o-
Ťyę si�oVnik na ziemiĨ.

27

L

I

:ysokołõ B

H

25

26

28

29

30

31

M

32
O

N
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11. Linka odblokoVujĘca poVinna byę dostĨpna z VysokoŌci niŤszej niŤ 
1,8 m.

10. OtVorzyę rĨcznie bramĨ aŤ do Vybranego punktu otVarcia, przesu-
nĘę tylnĘ blokadĨ mechanicznĘ [R], dosuVajĘc jĘ do Vłzka (Rysu-
nek 34) i zablokoVaę mocno, dokrĨcajĘc ŌrubĨ  [4].

33

P

Q
34 R

Q

przeproVadzenia kabli elektrycznych i zaznaczyę punkty naViercania 
(faza 04 - rys. 35)

 - NaViercię otVory V Ōcianie przy pomocy Viertarki udaroVej i Viert�a 
o Ōrednicy 5 mm. W�oŤyę V otVory ko�ki o VielkoŌci 5 mm (faza 04 - 
rys. 35)

 - Prze�oŤyę kable elektryczne przez przygotoVane otVory i przymo-
coVaę dolnĘ obudoVĨ za pomocĘ Ōrub (faza 04 - rys. 35)

05. - Pod�Ęczyę przeVłd elektryczny do odpoViednich zaciskłV nadaj-
nika i odbiornika (rys. 35-5). Wykonaę niezbĨdne pod�Ęczenia elek-
tryczne V zaleŤnoŌci od Vymaganej funkcjonalnoŌci i V zaleŤnoŌci 
rys. 42.

 - U�oŤyę V odpoViednim porzĘdku obudoVĨ VeVnĨtrznĘ, nastĨp-
nie obudoVĨ głrnĘ do zamocoVania za pomocĘ dVłch Ōrub i na 
koniec V�oŤyę pokryVĨ i Vykonaę lekki nacisk V celu zamkniĨcia 
(faza 05 - rys. 35).

3.3.4 – )otoNomÐrNi 3+5�� �oScMa�

UZaga: Vszystkie czynnoŌci montaŤoVe naleŤy VykonyVaę przy od�Ę-
czonym zasilaniu.

 •  umiełciõ kaŠdó poMedynczó fotokomÐrkć na Zysokołci 40/60 
cm od podĭoŠa • umiełciõ Me po przeciZnych stronach chronioneM 
strefy • umiełciõ Me Mak naMbliŠeM bramy (maksymalna odlegĭołõ   
15 cm) • Z punkcie mocoZania musi byõ obecna rura do przeĭo-
Šenia kabli • skieroZaõ nadaMnik TX Z kierunku centralneM strefy 
nadaMnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

01. ZdjĘę szkie�ko przednie (faza 01 - rys. 35)

02. WyjĘę głrnĘ obudoVĨ i nastĨpnie VeVnĨtrznĘ obudoVĨ fotokomłr-
ki (faza 02 - rys. 35)

03. NaViercię dolnĘ obudoVĨ V punkcie przeznaczonym na prze�oŤenie 
kabli (faza 03 - rys. 35)

04. - UmieŌcię dolnĘ obudoVĨ V punkcie, do ktłrego dochodzi rura do 

35

1

Led SAFE

3

2

4

Ø < 5 mm

01.

04.

02. 03.

05.
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3.3.6 – /amSa ostr]egaZc]a )/��� �oScMa�

 • Lampa musi byõ przymocoZana Z pobliŠu bramy i musi 
byõ Zidoczna. IstnieMe moŠliZołõ MeM zamontoZania lampy na 
poZierzchni pionoZeM lub poziomeM. • W celu pod�Ęczenia do zacisku 
Flash nie naleŤy przestrzegaę Ťadnej biegunoVoŌci; przeciVnie, V celu 
pod�Ęczenia przeVodu ekranoVanego anteny naleŤy pod�Ęczyę kabel i 
oplot V sposłb Vskazany na rys. 37(06) i rys. 42.

Wybraę najbardziej odpoViedniĘ pozycjĨ, V ktłrej zamontoVaę lampĨ 
ostrzegaVczĘ: naleŤy jĘ umieŌcię V pobliŤu bramy i musi byę ona �atVo 
dostrzegalna. Istnieje moŤliVoŌę jej zamontoVania lampy na poVierzchni 
pionoVej lub poziomej.

W celu uzyskania informacji na temat procedury montaŤu, patrz rys. 37.

Ø = 6 mm

x4

05. B

Ø = 6 mm

x4

05. A

2

1

01. 02. 03. 04.

(aerial)(flash)

2

1

06. 07. 08. 09.

37
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3.3.7 – 3odĭóc]enia eleNtr\c]ne do centrali $V,2���

1. OtVorzyę pokryVĨ odkrĨcajĘc ŌrubĨ [A] (Rysunek 38) i VciskajĘc 
przycisk [B] (Rysunek 39).

2. UsunĘę za pomocĘ ŌrubokrĨtu okrĘg�y element [C], jak pokazano na 
Rysunku 40.

3. PrzyciĘę gumoVĘ przelotkĨ [D] (Rysunek 41) V taki sposłb, aby 
jej rozmiar pozVala� na przeproVadzenie przeVodłV i V�oŤyę jĘ do 
otVoru (Rysunek 40).

4. PosĭuŠyõ sić Z tym celu Rysunkiem 42 oraz opisem podĭóczeį 
przedstaZionym Z Tabeli 6.

 • V Vypadku zastosoVania fotokomłrek PHR00 usunĘę odcinek 
przeVodu pomiĨdzy zaciskami 3 i 7 i Vykonaę pod�Ęczenia Vskazane 
na Rysunku 42.

 • V przypadku Vykorzystania anteny VbudoVanej V lampĨ, usunĘę 
odcinek przeVodu (pod�Ęczony fabrycznie do zacisku 2) i pod�Ęczyę 
tam przeVłd ekranoVany typu RG58.

5. Po Vykonaniu pod�Ęczeļ unieruchomię przeVody za pomocĘ odpo-
Viednich opasek.

6. Aby zamknĘę pokryVĨ, obrłcię jĘ i docisnĘę aŤ siĨ zatrzaŌnie. Przy-
krĨcię ŌrubĨ [A].

40

C

41
D

38

A B
39

NC NO

TX RX

123456789

1 1 2 3 4 52

10

42 PHR00

FL200



Polski – 13

P
o

ls
ki

=aciski

1-2  
  
 
 
3-4  
 

5-6  
  
 
 

3-7  
  
  
  
 

6-8  
  
  
  
  
 
9-10

FunkcMa

Antena 
  
 

.rok po .roku 
 

STOP 
  
  
 

FOTO 
  
  
  
 

Fototest 
  
  
  
 

Lampa ostrzegaZcza

Opis

VejŌcie anteny do odbiornika radioVego. Antena jest VbudoVana V FL200; V przeciV-
nym razie moŤliVe jest uŤycie anteny zeVnĨtrznej lub odcinka kabla (juŤ obecnego V 
zacisku), ktłry spe�nia funkcjĨ anteny.

VejŌcie urzĘdzeļ steroVniczych ruchu: moŤliVe jest pod�Ęczenie stykłV tNormalnie 
otVartycht.

VejŌcie urzĘdzeļ blokujĘcych lub zatrzymujĘcych VykonyVany maneVr; stosujĘc 
odpoViednie po�Ęczenia, moŤliVe jest pod�Ęczenie stykłV tNormalnie zamkniĨtycht, 
tNormalnie otVartycht lub urzĘdzenia o sta�ym oporze. DodatkoVe informacje na temat 
STOP zosta�y zamieszczone V punkcie t5.3.2 WejŌcie STOPt.

VejŌcie urzĘdzeļ zabezpieczajĘcych jak np. fotokomłrki PHR00. Dzia�ajĘ podczas 
zamykania, odVracajĘc maneVr. MoŤliVe jest pod�Ęczenie tylko stykłV tNormalnie 
zamkniĨtycht. WejŌcie FOTO jest fabrycznie zVarte za pomocĘ mostku miĨdzy Vej-
Ōciem 3 i 7 listVy zaciskoVej. DodatkoVe informacje na temat FOTO zosta�y zamiesz-
czone V punkcie t3.3.4 Fotokomłrki PHR00 (opcja)t.

Za kaŤdym razem, kiedy uruchomiony zostaje jakiŌ maneVr, spraVdzane sĘ Vszystkie urzĘ-
dzenia zabezpieczajĘce. Wykonanie maneVru moŤe rozpoczĘę siĨ tylko Vtedy, gdy kontrola 
zakoļczy siĨ pomyŌlnie. )est to moŤliVe przy zastosoVaniu szczegłlnego rodzaju po�Ęczeļ; 
nadajniki fotokomłrek (TX) sĘ zasilane oddzielnie od odbiornikłV (RX). DodatkoVe informa-
cje na temat pod�Ęczenia zosta�y zamieszczone V punkcie t5.3.1 WyjŌcie fototestt.

V tym VyjŌciu moŤliVe jest pod�Ęczenie lampy ostrzegaVczej FL200 z ŤarłVkĘ 
12V/21W typu samochodoVego. Podczas maneVru, miga V nastĨpujĘcy sposłb: 
zaŌViecona przez 0,5s i zgaszona przez 0,5s.

TABELA 6

3.4 - PODĬòC=ENIE DO =ASILANIA

Podĭóczenie AVIO500 do zasilanie musi byõ Zykonane przez 
ZykZalifikoZanego elektryka.

W celu Vykonania testłV, naleŤy V�oŤyę VtyczkĨ AVIO500 do gniazdka 
elektrycznego, uŤyVajĘc V razie koniecznoŌci przed�uŤacza.

3.5 - .ONTROLE :STĆPNE

Natychmiast po dop�yVie napiĨcia do centrali zaleca siĨ Vykonanie kilku 
prostych kontroli:

1. SpraVdzię, czy dioda [A] miga V sposłb praVid�oVy, VykonujĘc oko-
�o jednego migniĨcia na sekundĨ.

2. )eŤeli zosta�y przeVidziane fotokomłrki PHR00 spraVdzię, czy miga 
dioda SAFE (rys. 45) (zarłVno na nadajniku, jak i na odbiorniku). Nie 
jest VaŤny rodzaj migania, ktłry zaleŤy od innych czynnikłV. WaŤne, 
by nie by�a ona zaVsze zaŌViecona lub zaVsze zgaszona.

Led SAFE45

3. W przypadku niespe�nienia poVyŤszych VarunkłV, naleŤy Vy�Ęczyę 
zasilanie centrali i dok�adniej spraVdzię pod�Ęczenia przeVodłV. W 
celu uzyskania dodatkoVych VskazłVek, naleŤy siĨ odnieŌę rłVnieŤ 
do rozdzia�łV 5.5 tRozViĘzyVanie problemłVt i 5.6 tDiagnostyka i 
sygnalizacjet.

43

44 A
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3.5.1 – 5o]So]nanie So]\cMi otZarcia i ]amNnićcia Eram\
NaleŤy uruchomię V centrali procedurĨ rozpoznaVania pozycji otVarcia 
i zamkniĨcia bramy. W tej fazie odczytany zostanie skok bramy od ogra-
nicznika mechanicznego zamkniĨcia do ogranicznika otVarcia. Oprłcz 
pozycji kraļcoVych, V fazie tej odczytyVana jest i zapisyVana konfigura-
cja VejŌcia STOP i sposłb pod�Ęczenia do VejŌcia FOTO: V trybie tFoto-
testt lub nie.
1. UpeVnię siĨ, Ťe Vłzek jest zasprzĨglony.

2. NacisnĘę i przytrzymaę przez co najmniej 3 sekundy przycisk P3 [A] 
znajdujĘcy siĨ na centrali, po czym zVolnię go (Rysunek 47).

47

B A

 • Zaczekaę aŤ centrala Vykona procedurĨ rozpoznaVania: zamkniĨ-
cie, otVarcie i ponoVne zamkniĨcie.

 • )eŤeli V fazie rozpoznaVania zadzia�a ktłreŌ urzĘdzenie zabezpie-
czajĘce (FOTO, STOP) lub zostanie naciŌniĨty przycisk P3, rozpozna-
Vanie zastanie natychmiast przerVane. WłVczas fazĨ rozpoznaVa-
nia naleŤy poVtłrzyę od poczĘtku.

 • W fazie rozpoznaVania ŌViat�o pomocnicze V si�oVniku bĨdzie 
migaę tak, jak lampa ostrzegaVcza.

3. )eŤeli po zakoļczeniu fazy rozpoznaVania diody P2 i P3 [B] migajĘ, 
oznacza to, Ťe VystĘpi� b�Ęd. Patrz punkt 5.5 tRozViĘzyVanie proble-
młVt.

4. NacisnĘę przycisk T1 na nadajniku ECCO5..., aby Vykonaę komplet-
ny maneVr otVierania. NastĨpnie ponoVnie nacisnĘę przycisk, aby 
Vykonaę ruch ca�koVitego zamkniĨcia bramy. Podczas VykonyVania 
tych dVłch maneVrłV centrala zapamiĨtuje si�Ĩ potrzebnĘ do napĨ-
dzenia bramy V kaŤdym punkcie jej toru ruchu.

WaŤne jest, aby Vykonanie tych dVłch pierVszych maneVrłV nie zosta-
�o przerVane. )eŤeli maneVry nie zosta�y ukoļczone, naleŤy poVtłrzyę 
procedurĨ rozpoznaVania poczĘVszy od punktu nr 1. Procedura rozpo-
znania skrajnych po�oŤeļ bramy moŤe zostaę poVtłrzona V doVolnym 
czasie (na przyk�ad V przypadku przestaVienia mechanicznych ogranicz-
nikłV ruchu). Wystarczy Vtedy poVtłrzyę ca�Ę procedurĨ od punktu nr 1.

U:A*A: MeŠeli Z czasie procedury rozpoznaZania pasek 
zćbaty nie Mest praZidĭoZo napićty, moŠe przeskakiZaõ na kole 
zćbatym. -ełli tak sić stanie, naleŠy zatrzymaõ procedurć, naci-
skaMóc przycisk P3 i naciógnóõ pasek poprzez dokrćcenie nakrćtki 
[F]. Nastćpnie poZtÐrzyõ procedurć rozpoznaZania poczóZszy 
od punktu nr 1.

48
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3.5.2 – .ontrola nadaMniNa radioZego
Aby spraVdzię nadajnik, naleŤy nacisnĘę jeden z 4 przyciskłV; czerVona 
dioda poVinna migaę, a automatyka poVinna Vykonaę odpoViadajĘce 
przyciskoVi polecenie.

Polecenie przypisane do kaŤdego przycisku zaleŤy od sposobu, V jaki 
zosta�o Vczytane (patrz rozdzia� 5.4 tWczytyVanie nadajnikłV radio-
Vycht). Do�Ęczony do zestaVu nadajnik jest juŤ fabrycznie Vczytany, a 
kolejne przyciski VykonujĘ nastĨpujĘce polecenia:

USTA:IENIA

3.6.1 – :\EÐr SrćdNołci Eram\
OtVieranie i zamykanie bramy moŤe odbyVaę siĨ na dVłch prĨdko-
Ōciach: fVolnot lub fszybkot.

Aby przejŌę z jednej prĨdkoŌci na drugĘ, naleŤy VcisnĘę na chVilĨ przy-
cisk P2 [B]; odpoViadajĘca mu dioda P2 [A] zaŌVieci siĨ lub zgaŌnie. 
Gdy dioda nie ŌVieci siĨ, brama przesuVa siĨ z prĨdkoŌciĘ tVolnot, gdy 
dioda ŌVieci siĨ, brama przesuVa siĨ prĨdkoŌciĘ tszybkot.

3.6.2 – :\EÐr c\Nlu roEoc]ego
OtVieranie i zamykanie bramy moŤe odbyVaę siĨ Ved�ug rłŤnych cykli robo-
czych:

• cykl pojedynczy (pł�automatyczny): po Vydaniu plecenia brama otViera 
siĨ i pozostaje otVarta aŤ do Vydania nastĨpnego polecenia, ktłre spo-
Voduje jej zamkniĨcie.

• cykl kompletny (zamykanie automatyczne): po Vydaniu polecenia bra-
ma otViera siĨ i zamyka automatycznie po krłtkim czasie (patrz punkt 
5.1.1 tUstaVianie parametrłV za pomocĘ nadajnika radioVegot).

Aby przejŌę z jednego cyklu na drugi, naleŤy nacisnĘę na krłtko przycisk 
P3 [B]. OdpoViadajĘca mu dioda P3 [A] zaŌVieci siĨ lub zgaŌnie. Gdy 
dioda nie ŌVieci siĨ, VykonyVany jest cykl tpojedynczyt, gdy dioda ŌVieci 
siĨ – VykonyVany jest cykl tkompletnyt.

50
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[B]

[A] Led

T5

T2

T4T3

T1
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Przyciski Polecenie przypisane

T1 Krok Po Kroku (SbS)

T2 OtVarcie czĨŌcioVe

T3 Tylko otViera

T4 Tylko zamyka
T5 Funkcja pomocnicza: nieobecny
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konserVacyjnych; naleŤy jednak spraVdzaę okresoVo – przynajmniej co 
6 miesiĨcy – ich funkcjonoVanie.
W tym naleŤy celu poVtłrzyę Vszystkie testy opisane V punkcie 3.7.1 
tPrłby odbiorczet i czynnoŌci opisane V punkcie 7.1.3 tKonserVacja do 
Vykonania przez uŤytkoVnikat.
W przypadku VystĨpoVania innych, dodatkoVych urzĘdzeļ, naleŤy prze-
strzegaę planu konserVacji przedstaVionego V ich instrukcjach obs�ugi.

KROK 4

Czynnołci konserZacyMne muszó byõ ZykonyZane łciłle 
Zedĭug zasad bezpieczeįstZa opisanych Z ninieMszeM instrukcMi 
oraz Z zgodzie z oboZiózuMócymi przepisami i normami.
UrzĘdzenia automatyki AVIO500 nie VymagajĘ specjalnych czynnoŌci 

3.7- PR°B< ODBIORC=E I RO=RUCH

SĘ to najVaŤniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majĘce na celu 
zapeVnienie jak najlepszego bezpieczeļstVa.

Prłba odbiorcza moŤe byę rłVnieŤ stosoVana jako okresoVa kontrola 
urzĘdzeļ VchodzĘcych V sk�ad automatyki.

 U:A*A! – PrÐba odbiorcza i przekazanie automatyki do 
eksploatacMi poZinny byõ Zykonane przez ZykZalifikoZany i 
dołZiadczony personel, ktÐry poZinien Zykonaõ przeZidziane 
testy Z zaleŠnołci od istnieMócych zagroŠeį. NaleŠy spraZdziõ 
przestrzeganie przepisÐZ, norm i rozporzódzeį i, Z szczegÐlno-
łci, speĭnienie Zymagaį norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453, 
ktÐre okrełlaMó metody testÐZ do kontroli automatyki bram.

3.7.1 – 3rÐE\ odEiorc]e

1. SpraZdziõ, czy só przestrzegane ZskazÐZki zaZarte Z roz-
dziale 1 rOSTR=EşENIAr.
2. Przy uŤyciu nadajnika radioVego, przeproVadzię testy zamykania i
otVierania bramy i spraVdzię, czy ruch bramy jest zgodny z przeVidzia-
nym.
Zaleca siĨ Vykonanie kilku testłV V celu oceny �atVoŌci posuVu bramy 
i eVentualnych usterek montaŤoVych lub regulacyjnych oraz obecnoŌci 
szczegłlnych punktłV tarcia.
3. SpraVdzię kolejnoŌę dzia�anie Vszystkich urzĘdzeļ zabezpieczajĘ-
cych, jeŤeli sĘ one obecne V instalacji (fotokomłrki, listVy kraVĨdzioVe, 
itp.). W szczegłlnoŌci, po kaŤdorazoVym zadzia�aniu urzĘdzenia, dioda 
tOKt na centrali bĨdzie migaę przez d�uŤszy czas V celu potVierdzenia 
rozpoznania dzia�ania przez centralĨ.
4. W celu spraVdzenia fotokomłrek (jeŤeli sĘ obecne), naleŤy przesunĘę
cylinder o Ōrednicy 5 cm i d�ugoŌci 30 cm V poprzek osi optycznej, naj-
pierV V pobliŤu nadajnika, nastĨpnie V pobliŤu odbiornika i na koniec, 
na Ōrodku, pomiĨdzy nimi i spraVdzię, czy Ve Vszystkich przypadkach 
nastĘpi zadzia�anie urzĘdzenia, przechodzĘc ze stanu aktyVnego do sta-
nu alarmoVego i vice versa. NaleŤy rłVnieŤ spraVdzię, czy VyVo�a to 
przeVidziane dzia�anie centrali, na przyk�ad, czy podczas maneVru zamy-

kania, spoVoduje odVrłcenie kierunku ruchu.
5. Dokonaę pomiaru si�y  uderzenia zgodnie z normĘ EN 12445 i V razie
koniecznoŌci, jeŤeli kontrola tsi�y silnikat jest uŤyVana jako pomoc dla 
systemu V celu ograniczenia si�y uderzenia, sprłboVaę dokonaę regulacji 
dajĘcej najlepsze Vyniki.
6. UpeVnię siĨ, ze ca�y mechanizm jest odpoViednio VyreguloVany i Ťe
automatyka poVoduje odVrłcenie ruchu maneVru, gry brama uderza o 
ustaViony na ziemi przedmiot o VysokoŌci 50mm.
7. UpeVnię siĨ, Ťe automatyka uniemoŤliVi lub zablokuje otVieranie, gdy
brama zostanie obciĘŤona masĘ 20Kg, przymocoVanĘ do Ōrodka jej dol-
nej kraVĨdzi. 

3.7.2 – 5o]rucK
Rozruch moŠe byõ Zykonany Zyĭócznie po Zykonaniu z pozytyZ-
nym Zynikiem Zszystkich faz prÐb odbiorczych. Nie dopuszcza 
sić czćłcioZego rozruchu lub rozruchu Z sytuacMach rproZizo-
rycznychr.

1. NaleŤy opracoVaę dokumentacjĨ technicznĘ zaVierajĘcĘ przynaj-
mniej: rysunek ca�oŌcioVy (na przyk�ad Rysunek 1), schemat po�Ęczeļ 
elektrycznych (na przyk�ad Rysunek 13), analizĨ ryzyka i odpoViednie, 
zastosoVane rozViĘzania, deklaracjĨ zgodnoŌci producenta Vszystkich 
stosoVanych urzĘdzeļ. Dla AVIO500 stosoVaę za�Ęcznik 1 tDeklaracja 
zgodnoŌci WE elementłV AVIO500t.
2. UmieŌcię na bramie tabliczkĨ zaVierajĘcĘ przynajmniej nastĨpujĘce
dane: typ automatyki, nazVĨ i adres producenta (odpoViedzialnego za 
trozrucht), numer seryjny, rok produkcji i oznakoVanie fCEt.
3. Wype�nię i przekazaę DeklaracjĨ zgodnoŌci WE V�aŌcicieloVi automaty-
ki; V tym celu moŤliVe jest uŤycie za�Ęcznika 2 tDeklaracja zgodnoŌci WEt.
4. Wykonaę i przekazaę V�aŌcicieloVi automatyki podrĨcznik uŤytkoVa-
nia; V tym celu moŤliVe jest uŤycie, jako przyk�adu, rłVnieŤ tZa�Ęcznika 3 
INSTRUKC)A OBS�UGIt.
5. Wykonaę i przekazaę V�aŌcicieloVi automatyki program konserVacji
zaVierajĘcy zalecenia dotyczĘce konserVacji Vszystkich urzĘdzeļ Vcho-
dzĘcych V sk�ad automatyki.
6. PrzymocoVaę na sta�e etykietkĨ lub tabliczkĨ ze Vskazaniem czynno-
Ōci odblokoVania i maneVrłV rĨcznych (uŤyę rysunkłV zamieszczonych 
V za�Ęczniku 3 tInstrukcji obs�ugit).
7. Przed dokonaniem rozruchu automatyki, poinformoVaę odpoViednio
V�aŌciciela na temat zagroŤeļ i 
VystĨpujĘcych niebezpieczeļstV.
8. PrzymocoVaę na sta�e na
bramie etykietkĨ lub tabliczkĨ z 
nastĨpujĘcym rysunkiem (mini-
malna VysokoŌę 60mm) z napi-
sem UWAGA - RYZYKO ZMIAď-
DďENIA.
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UT<LI=AC-A PRODU.TU

doViska, mogĘ VyVieraę szkodliVy Vp�yV na samo Ōro-
doVisko jak i na zdroVie ludzkie.
)ak Vskazuje symbol obok, zabrania siĨ Vyrzucania 
niniejszego produktu razem z odpadami domoVymi. W 
celu usuniĨcia produktu naleŤy zatem przeproVadzię 
zgodnie z lokalnie oboViĘzujĘcymi przepisami szbiłrkĨ 
selektyVnĘt lub zVrłcię produkt do sprzedaVcy V chVili zakupu noVe-
go, rłVnoVaŤnego produktu.
UZaga! – lokalne przepisy mogĘ przeVidyVaę ciĨŤkie sankcje V przy-
padku bezpraVnej utylizacji niniejszego produktu.

NinieMszy produkt stanoZi integralnó czćłõ systemu automatyki, 
naleŠy go zatem utylizoZaõ razem z nió.
Tak, jak V przypadku instalacji, rłVnieŤ po up�yVie okresu uŤytkoVania 
tego produktu czynnoŌci demontaŤoVe poVinien VykonyVaę VykValifi-
koVany personel.
UrzĘdzenie sk�ada siĨ z rłŤnego rodzaju materia�łV: niektłre z nich mogĘ 
zostaę poddane recyklingoVi, inne poVinny zostaę poddane utylizacji. 
NaleŤy Ve V�asnym zakresie zapoznaę siĨ z informacjami na temat recy-
klingu i utylizacji, przeVidzianych V lokalnie oboViĘzujĘcych przepisach 
dla danej kategorii produktu.
UZaga! - niektłre czĨŌci urzĘdzenia mogĘ zaVieraę substancje zanie-
czyszczajĘce lub niebezpieczne, ktłre, jeŤeli zostanĘ uVolnione do Ōro-

52
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INFORMAC-E DODAT.O:E

Parametry 

Czas pauzy

Funkcja sKrok po 
Krokut

Si�a silnika

Nr

1

2

3

1

2

3

1

2

3

Dziaĭanie: czynnoŌę do Vykonania V punkcie 3 V fazie regulacji

NacisnĘę 1 raz przycisk T1

NacisnĘę 2 razy przycisk T1

NacisnĘę 3 razy przycisk T1

NacisnĘę 1 raz przycisk T2

NacisnĘę 2 raz przycisk T2

NacisnĘę 3 raz przycisk T2

NacisnĘę 1 raz przycisk T3

NacisnĘę 2 razy przycisk T3

NacisnĘę 3 razy przycisk T3

TABELA 7

:artołõ

15s

30s (	)

60s

fOtVierat-fStopt-fZamykat-fStopt

fOtVierat-fStopt-fZamykat-fOtVierat (	)

fOtVierat-fOtVierat-fOtVierat (tylko otVieranie)

Niska

÷rednia

Wysoka(	)

Operacja ustaViania parametrłV moŤe zostaę przeproVadzona za 
pomocĘ nadajnika radioVego pod Varunkiem, Ťe jest on Vczytany V Try-
bie 1, jak ten dostarczony V zestaVie.
W przypadku braku nadajnika Vczytanego V Trybie 1, moŤna Vczytaę V 
ten sposłb ktłryŌ z nadajnikłV, ale tylko na czas Vykonania tej operacji, 
i naleŤy go skasoVaę po zakoļczeniu programoVania (patrz punkt 5.4.1 
tWczytyVanie V Trybie 1t i punkt 5.4.4 tKasoVanie jednego nadajnika 
radioVegot).

U:A*A: podczas VykonyVania ustaVieļ za pomocĘ nadajnika naleŤy 
pozostaVię centrali czas niezbĨdny do rozpoznania polecenia Vys�anego 
drogĘ radioVĘ. W praktyce Vszystkie przyciski poVinny byę Vciskane i 
zValniane poVoli, przynajmniej przez jednĘ sekundĨ. 

1. NacisnĘę rłVnoczeŌnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2
znajdujĘce siĨ na pilocie.

T2
T1
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2. ZVolnię oba przyciski.
3. W ciĘgu trzech sekund Vykonaę dzia�anie opisane V tabeli 7, V

zaleŤnoŌci od modyfikoVanego parametru.

Przykĭad: aby ustaVię czas pauzy na 60 s.

1 - NacisnĘę i przytrzymaę przez co najmniej 5 s przyciski T1 i T2
2 - ZVolnię przyciski T1 i T2
3 - WcisnĘę 3 razy przycisk T1

Wszystkie parametry moŤna ustaViaę Ved�ug uznania bez Ťadnych ogra-
niczeļ; jedynie regulacja ssi�y silnikat moŤe Vymagaę szczegłlnej uVagi:

• Nie ustaViaę Vysokich VartoŌci si�y, aby skompensoVaę nadmierny
opłr V niektłrych punktach toru ruchu bramy. Nadmierna si�a zViĨksza 
zagroŤenia dla uŤytkoVnika i moŤe uszkodzię bramĨ. 
• )eŌli steroVanie ssi�Ę silnikat stosoVane jest jako pomoc V zmniejszeniu

si�y uderzenia, po kaŤdym ustaVieniu naleŤy poVtłrzyę pomiar si�y, zgod-
nie z zaleceniami normy EN 12445.
• Warunki atmosferyczne mogĘ Vp�yVaę na zmianĨ ruchłV bramy, dlate-
go konieczne jest okresoVe VykonyVanie korekty ustaVieļ.

5.1.2 – .ontrola SarametrÐZ ]a Somocó nadaMniNa radioZego
Za pomocĘ nadajnika Vczytanego V Trybie1 moŤna V doVolnym 
momencie spraVdzię VartoŌci ustaVieļ kaŤdego parametru, VykonujĘc 
V tym celu nastĨpujĘce czynnoŌci:

1. NacisnĘę rłVnoczeŌnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2
znajdujĘce siĨ na pilocie.

2. ZVolnię oba przyciski.
3. W ciĘgu trzech sekund naleŤy Vykonaę dzia�anie opisane V tabeli 8,

V zaleŤnoŌci od spraVdzanego parametru.
4. ZVolnię przycisk, kiedy zacznie migaę lampa ostrzegaVcza.
5. Policzyę migniĨcia i V zaleŤnoŌci od ich iloŌci, spraVdzię V Tabeli 7

odpoViadajĘcĘ im VartoŌę.

Przyk�ad: )eŤeli po rłVnoczesnym naciŌniĨciu przez 5 s przyciskłV T1 i 
T2, a nastĨpnie T1 lampa mignie trzy razy, to czas pauzy ustaViony jest 
na 60 s.

5.2 – UR=òD=ENIA DODAT.O:E

Oprłcz urzĘdzeļ VchodzĘcych V sk�ad zestaVu AVIO500, dostĨpne sĘ 
takŤe inne urzĘdzenia dodatkoVe, s�uŤĘce do rozbudoVania systemu i 
podniesienia jego bezpieczeļstVa i osiĘgłV.

*A2: RAMIÔ WAHAD�OWE umoŤliViajĘce Vspł�pracĨ systemu z bramĘ 
uchylnĘ

*U2: ZESTAW DO RÔCZNEGO WYSPRZÔGLANIA umoŤliVia otVarcie 
bramy z zeVnĘtrz przy braku zasilania elektrycznego.

Informacje na temat noVych akcesoriłV moŤna znaleŢę V katalogu pro-
duktłV Nice Home lub na stronie VVV.niceforyou.com.

Parametr

Czas pauzy

Funkcja tKrok po Krokut

Si�a silnika

Dziaĭanie

NacisnĘę i przytrzymaę przycisk T1

NacisnĘę i przytrzymaę przycisk T2

NacisnĘę i przytrzymaę przycisk T3

TABELA 8

dzia�ania centrali: istnieje moŤliVoŌę ustaVienia trzech parametrłV, a kaŤ-
dy z nich moŤe przyjmoVaę trzy rłŤne VartoŌci:

1) Czas pauzy:czas, kiedy brama pozostaje otVarta (V trybie  automa-
tycznego zamykania).
2) Funkcja tKrok po Krokut: sekVencja ruchłV zViĘzanych z kolejnymi
poleceniami tKrok po Krokut.
3) Si�a silnika: maksymalna si�a, po przekroczeniu ktłrej centrala rozpo-
znaje przeszkodĨ i odVraca ruch bramy.

.RO. 5

W nastĨpnych rozdzia�ach zostanĘ omłVione rłŤne moŤliVoŌci sperso-
nalizoVania urzĘdzenia AVIO500, majĘcego na celu dostosoVanie go do 
specyficznych VymogłV zastosoVania.

5.1 - USTA:IENIA =AA:ANSO:ANE
5.1.1 – UstaZianie parametrÐZ za pomocó nadaMnika radioZego
Nadajnik radioVy moŤe zostaę uŤyty do ustaVienia rłŤnych parametrłV 

(
) Oryginalna Zartołõ fabryc]na
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8Zaga �� .ombinacjć NO i NC otr]ymamy ĭóc]óc te dZie pary stykÐZ 
rÐZnolegle i doĭóc]ajóc s]eregoZo ]e stykiem NC staĭy opÐr 8,2kΩ (moŠ-
liZa jest ]atem kombinacja 3 ur]ód]eį): NO, NC i 8,2kΩ).
8Zaga �� 'oZolna ilołõ ur]ód]eį typu NO moŠe byõ poĭóc]ona ]e sobó 
rÐZnolegle.
8Zaga �� 'oZolna ilołõ ur]ód]eį typu NC moŠe byõ poĭóc]ona ]e sobó 
s]eregoZo.
8Zaga �. 0oŠliZe jest podĭóc]enie tylko jednego ur]ód]enia ] Zyjłciem 
o staĭym opor]e 8,2kΩ. : ra]ie potr]eby podĭóc]enia kilku ur]ód]eį moŠ-
na poĭóc]yõ je rkaskadoZor ] jednym koįcoZym ur]ód]eniem o opor]e 
8,2kŲ.

UZaga: MeŠeli do ZeMłcia STOP podĭóczone só urzódzenia zabez-
pieczaMóce, tylko urzódzenia o staĭym oporze 8,2kΩ zapeZniaMó 3. 
kategorić zabezpieczenia przed usterkami.

Centrala rozpoznaje urzĘdzenie pod�Ęczone do VejŌcia STOP podczas 
fazy ustalania pozycji otVarcia i zamkniĨcia bramy. ZATRZYMANIE zosta-
nie uaktyVnione V Vypadku zaistnienia jakiejkolViek niezgodnoŌci VzglĨ-
dem zapamiĨtanego statusu.

5.4 - :C=<T<:ANIE NADA-NI.°: RADIO:<CH

Centrala zaViera odbiornik radioVy, Vspł�pracujĘcy z nadajnikami 
ECCO5.... Nadajnik do�Ęczony do zestaVu jest juŤ fabrycznie Vczytany.
NoVe, dodatkoVe nadajniki moŤna Vczytaę na dVa sposoby:

•  Tryb 1: V tym trybie: nadajnik radioVy VykorzystyVany jest ca�koVicie,
czyli Vszystkie przyciski przypisane sĘ do jakiegoŌ polecenia (nadajnik 
dostarczony z zestaVem AVIO500 Vczytany jest V Trybie 1). Naturalnie V 
Trybie 1 nadajnik radioVy moŤe byę VykorzystyVany do steroVania tylko 
jednĘ automatykĘ, jak przedstaViono poniŤej:

Przyciski Polecenie przypisane

T1 Krok Po Kroku (SbS)

T2 OtVarcie czĨŌcioVe

T3 Tylko otViera

T4 Tylko zamyka
T5 Funkcja pomocnicza: nieobecny

•  Tryb 2: do kaŤdego przycisku moŤna przypisaę jedno z czterech
dostĨpnych poleceļ. Ten tryb, jeŌli V�aŌciVie Vykorzystany, umoŤliVia 
steroVanie dVoma lub ViĨkszĘ iloŌciĘ systemłV automatyki; na przy-
k�ad:

Przycisk T1 Polecenie tTylko otVłrzt automatyka Nr 1

Przycisk T2 Polecenie tTylko zamknijt automatyka Nr 1

Przycisk T3 Polecenie tKrok po Krokut automatyka Nr 2

Przycisk T4 Polecenie tKrok po Krokut automatyka Nr 3

KaŤdy z nadajnikłV jest oczyViŌcie niezaleŤnym urzĘdzeniem i dlatego 
niektłre mogĘ byę Vczytane do centrali V Trybie 1, a inne V Trybie 2.

Odbiornik radioVy V centrali zaViera 150 komłrek pamiĨci; VczytyVanie 
V Trybie1 zajmuje jednĘ komłrkĨ dla kaŤdego nadajnika, natomiast V 
Trybie 2 – jednĘ komłrkĨ dla kaŤdego Vczytanego przycisku.

UZaga: ponieZaŠ czas na Zykonanie procesu ZczytyZania 
Mest ograniczony (do 10 s), naleŠy uZaŠnie przeczytaõ poniŠsze 
instrukcMe przed rozpoczćciem procedury.

5.4.1 – :c]\t\Zanie Z 7r\Eie �
1. NacisnĘę przycisk P1 [B] na co najmniej 3 s (rys. 57).

Kiedy dioda P1 [A] zaŌVieci siĨ, zVolnię przycisk.
2. W ciĘgu 10 sekund przycisnĘę doVolny przycisk VczytyVanego

nadajnika i przytrzymaę go przez co najmniej 3 s.
)eŤeli VczytyVanie przebieg�o pomyŌlnie, dioda P1 mignie trzykrotnie.

3. )eŤeli konieczne jest Vczytanie kolejnych nadajnikłV, naleŤy V ciĘ-
gu kolejnych 10 s poVtłrzyę krok 2, V przeciVnym razie procedura

5.3 - DODA:ANIE LUB USU:ANIE UR=òD=EĮ

UrzĘdzenia dodatkoVe mogĘ byę dodaVane i usuVane z systemu 
AVIO500 V doVolnym momencie.

Nie doĭóczaõ innych urzódzeį przed spraZdzeniem ich kom-
patybilnołci z systemem AVIO500. : celu uzyskania dodatkoZych 
informacMi naleŠy zZrÐciõ sić do serZisu technicznego Nice.

5.3.1 – :\Młcie Iototest
Ta centrala posiada funkcjĨ sFototestt, ktłra zViĨksza niezaVodnoŌę 
urzĘdzeļ zabezpieczajĘcych, co pozVala osiĘgnĘę odpoViedniĘ kate-
goriĨ bezpieczeļstVa V zakresie pracy centrali i fotokomłrek bezpie-
czeļstVa.

Za kaŤdym razem, kiedy uruchomiony zostaje jakiŌ maneVr, spraVdza-
ne sĘ Vszystkie urzĘdzenia zabezpieczajĘce. Wykonanie maneVru moŤe 
rozpoczĘę siĨ tylko Vtedy, gdy kontrola zakoļczy siĨ pomyŌlnie.
)eŌli Vynik kontroli nie bĨdzie zadoValajĘcy (fotokomłrka oŌlepiona s�oļ-
cem, zabrudzona, spiĨcie na przeVodach, itp.) Vykryta zostanie usterka, 
a Vykonanie maneVru nie zostanie rozpoczĨte.

Aby dodaę parĨ fotokomłrek, naleŤy usunĘę mostek i pod�Ęczyę je zgod-
nie z poniŤszym opisem.

55

Zasilanie nadajnika fotokomłrki nie pochodzi bezpoŌrednio z VyjŌcia 
zasilania urzĘdzeļ dodatkoVych, ale z VyjŌcia tFototestt (zacisk 8).
Maksymalny pobłr prĘdu na VyjŌciu tFototestt Vynosi 100mA.

W przypadku uŤytkoVania 2 par fotokomłrek, ktłre mogĘ siĨ Vzajemnie 
zak�łcaę, naleŤy aktyVoVaę ich synchronizacjĨ, VykonujĘc VskazłVki 
zaVarte instrukcjach fotokomłrek.

5.3.2 – :eMłcie 6723

STOP jest VejŌciem, ktłre poVoduje natychmiastoVe zatrzymanie 
maneVru (po ktłrym nastĨpuje krłtkie odVrłcenie kierunku ruchu). Do 
tego VejŌcia moŤna pod�Ęczyę urzĘdzenia ze stykami normalnie otVarty-
mi tNOt, ze stykami normalnie zamkniĨtymi tNCt, oraz z VyjŌciem o sta-
�ym oporze 8,2kΩ, jak na przyk�ad listVy kraVĨdzioVe Po odpoViedniej 
konfiguracji po�Ęczeļ do VejŌcia STOP moŤna pod�Ęczyę kilka urzĘdzeļ, 
naVet rłŤnych typłV.

56

W tym celu naleŤy postĨpoVaę zgodnie ze VskazłVkami przedstaViony-
mi V poniŤszej tabeli:

1 urzĘdzenie typu:

NO NC 8,2kΩ

NO RłVnolegle (uZaga �) (uZaga �) RłVnolegle

NC (uZaga �) SzeregoVo (uZaga �) SzeregoVo
8,2kΩ RłVnolegle SzeregoVo (uZaga �)

TABELA 9
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W tym momencie tNOWYt nadajnik zostanie rozpoznany przez centralĨ i 
przejmie charakterystykĨ tego tSTAREGOt.
)eŤeli istnieje potrzeba Vczytania kolejnych nadajnikłV, naleŤy poVtłrzyę 
Vszystkie kroki dla kaŤdego noVego nadajnika.

5.4.4 – .asoZanie Mednego nadaMniNa radioZego
SkasoVanie nadajnika radioVego za pomocĘ poniŤszej procedury jest 
moŤliVe tylko Vtedy, gdy nadajnik taki jest dostĨpny.

)eŤeli nadajnik Vczytany by� V Trybie 1, Vystarczy Vykonaę tylko raz 
fazĨ kasoVania i nacisnĘę V punkcie 3. doVolny przycisk. Gdy nadajnik 
by� Vczytany V Trybie 2, kaŤdy Vczytany przycisk naleŤy tVykasoVaęt 
oddzielnie.

1. NacisnĘę i przytrzymaę przycisk P1 [B] (Rysunek 58) na centrali.
2. Zaczekaę aŤ dioda P1 [A] zaŌVieci siĨ. Wtedy V ciĘgu 3 sekund.
3. WcisnĘę na co najmniej trzy sekundy przycisk nadajnika radioVego,

ktłry ma zostaę skasoVany. )eŤeli kasoVanie zakoļczy�o siĨ pomyŌl-
nie, dioda P1 mignie piĨciokrotnie V szybkim tempie. )eŤeli dioda P1
miga V Volnym tempie, oznacza to, Ťe kasoVanie nie dosz�o do skut-
ku, gdyŤ nadajnik nie by� Vczytany.

4. )eŤeli istnieje potrzeba skasoVania innych nadajnikłV, VciskajĘc
VciĘŤ przycisk P1 V ciĘgu dziesiĨciu sekund poVtłrzyę krok 3. W
przeciVnym razie faza kasoVania zakoļczy siĨ automatycznie.

5.4.5 – .asoZanie Zs]\stNicK nadaMniNÐZ radioZ\cK
Ta operacja s�uŤy do kasoVania Vszystkich Vczytanych nadajnikłV.

1. NacisnĘę i przytrzymaę przycisk P1 [B] na centrali.

58 A B

2. Zaczekaę, aŤ dioda P1 zaŌVieci siĨ, po chVili zgaŌnie, a nastĨpnie
Vykona 3 krłtkie migniĨcia.

3. ZVolnię przycisk P1 dok�adnie podczas trzeciego migniĨcia.
4. Zaczekaę oko�o 4 s na zakoļczenie procesu kasoVania. W tym cza-

sie dioda P1 bĨdzie bardzo szybko migaę.

)eŤeli VczytyVanie przebieg�o pomyŌlnie, po kilku chVilach dioda P1 
Vykona 5 Volnych migniĨę.

5.5 - RO=:Iò=<:ANIE PROBLEM°:

PoniŤsza tabela zaViera VskazłVki pomocne przy rozViĘzyVaniu proble-
młV zViĘzanych z uruchamianiem automatyki lub V przypadku aVarii.

VczytyVania zakoļczy siĨ automatycznie.

5.4.2 – :c]\t\Zanie Z 7r\Eie �
W przypadku VczytyVania nadajnika radioVego V Trybie 2 do kaŤdego 
przycisku moŤna przypisaę doVolne z czterech poleceļ: tKrok po Krokut, 
tOtVarcie czĨŌcioVet, tTylko otVłrzt, i tTylko zamknijt

Tryb 2 Vymaga oddzielnego Vczytania kaŤdego przycisku nadajnika.

1. NacisnĘę krłtko przycisk P1 (Rysunek 57) takĘ iloŌę razy jak liczba,
ktłrĘ ŤĘdana funkcja zosta�a opatrzona V poniŤszej tabeli:

1 raz Polecenie tKrok po Krokut

2 razy Polecenie tOtVarcie czĨŌcioVet

3 razy Polecenie tTylko otVłrzt

4 razy Polecenie tTylko zamknijt

2. SpraVdzię, czy liczba migniĨę diody P1 odpoViada Vybranemu pole-
ceniu.

3. W ciĘgu 10 sekund VcisnĘę na co najmniej 2 s Vybrany przycisk kon-
figuroVanego nadajnika radioVego.
)eŤeli VczytyVanie przebieg�o pomyŌlnie, dioda P1 Vykona 3 Volne
migniĨcia.

4. )eŤeli tej samej funkcji majĘ byę przypisane jeszcze inne nadajniki,
naleŤy poVtłrzyę krok 3 V ciĘgu kolejnych 10 s. W przeciVnym razie
faza VczytyVania zakoļczy siĨ automatycznie.

5.4.3 – :c]\t\Zanie na odlegĭołõ
Istnieje moŤliVoŌę Vczytania noVego nadajnika do centrali nie oddzia�u-
jĘc bezpoŌrednio na jej przyciskach. NaleŤy przygotoVaę VczeŌniej skon-
figuroVany i spraVny tSTARYt nadajnik. tNOWYt konfiguroVany nadajnik 
przejmie charakterystykĨ tego tSTAREGOt. Zatem, jeŤeli tSTARYt nadaj-
nik zosta� Vczytany V Trybie 1, takŤe tNOWYt nadajnik zostanie Vczy-
tany V tym trybie. W tym przypadku podczas fazy VczytyVania moŤna 
VcisnĘę doVolny przycisk na obu nadajnikach. )eŤeli natomiast tSTARYt 
nadajnik Vczytany zosta� V Trybie 2, na tSTARYMt nadajniku naleŤy Vci-
snĘę przycisk z ŤĘdanym poleceniem, a na tNOWYMt przycisk, ktłry ma 
zostaę przypisany do tego polecenia.

TrzymajĘc oba nadajniki ustaVię siĨ V zasiĨgu odbioru radioVego auto-
matyki i Vykonaę nastĨpujĘcĘ procedurĨ:

1. WcisnĘę na co najmniej 5 s przycisk na tNOWYMt nadajniku.
2. WcisnĘę poVoli 3 razy przycisk na tSTARYMt nadajniku.
3. WcisnĘę poVoli 1 raz przycisk na tNOWYMt nadajniku.

ObMaZy 

Nadajnik nie Vysy�a Ťadnych 
sygna�łV (dioda [A] nie zapala siĨ).

ManeVr nie rozpoczyna siĨ, a dio-
da OK [B] nie miga.

ManeVr nie zaczyna siĨ, a ŌViat�o 
pomocnicze [F] jest Vy�Ęczone.

ManeVr nie rozpoczyna siĨ, a 
ŌViat�o nocne miga kilkakrotnie

ManeVr rozpoczyna siĨ, lecz zaraz 
po tym nastĨpuje cofniĨcie bramy

ManeVr jest VykonyVany, ale nie 
dzia�a lampa ostrzegaVcza

ManeVr jest VykonyVany, ale 
ŌViat�o pomocnicze nie dzia�a

PraZdopodobna przyczyna i sposÐb rozZiózania problemu

• SpraVdzię, czy baterie nie sĘ roz�adoVane, V razie potrzeby Vymienię je (punkt 7.3.4 tWymiana baterii
V pilociet).

• SpraVdzię, czy kabel zasilajĘcy jest pod�Ęczony do gniazdka elektrycznego.
• SpraVdzię, czy bezpieczniki [D] lub [E] nie sĘ przepalone. EVentualnie zlokalizoVaę przyczynĨ usterki i
Vymienię bezpieczniki na inne o tej samej VartoŌci i charakterystyce.

• SpraVdzię, czy polecenie jest faktycznie odbierane. )eŌli sygna� dociera praVid�oVo do centrali, dioda
tOKt Vykonuje 2 d�ugie migniĨcia.

• SpraVdzię, czy aktyVne jest VejŌcie STOP tzn. czy dioda tSTOPt [C] ŌVieci siĨ. )eŤeli nie, spraVdzię
urzĘdzenie pod�Ęczone do VejŌcia STOP.
• Test fotokomłrek VykonyVany przed kaŤdym maneVrem nie poViłd� siĨ. SpraVdzię fotokomłrki, pos�u-
gujĘc siĨ rłVnieŤ Tabeló 11 (Punkt 5.6.1 Fotokomłrki).

• Wybrana si�a jest zbyt ma�a, aby poruszaę bramĘ. SpraVdzię czy VystĨpujĘ jakieŌ przeszkody i eVentual-
nie Vybraę ViĨkszĘ si�Ĩ, zgodnie z opisem V rozdziale 5.1 tUstaVienia zaaVansoVanet.

• SpraVdzię obecnoŌę zasilania pomiĨdzy stykami 9 i 10 lampy (jako, Ťe jest to prĘd zmienny, VartoŌę
napiĨcia nie ma znaczenia: oko�o 10-30V ). )eŌli napiĨcie VystĨpuje, moŤliVe Ťe przepalona jest ŤarłV-
ka, dlatego naleŤy jĘ Vymienię na noVĘ ŤarłVkĨ o identycznych parametrach.

• Wymienię [F] na noVĘ ŤarłVkĨ o takich samych parametrach.

TABELA 10 - Rysunek 59

57 A B
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Dioda eSAFEr 

Zgaszona

Miganie V Volnym tempie

Miganie V szybkim tempie

÷Vieci

=NAC=ENIE

Sygna� OK = Brak przeszkody

Sygna� s�aby = Brak przeszkody

Sygna� bardzo s�aby = Brak przeszkody 

Sygna� zero = ObecnoŌę przeszkody

D=IAĬANIE

Wszystko OK

Ulepszyę VyŌrodkoVanie

SpraVdzię VyŌrodkoVanie, stan czystoŌci i otoczenia

UsunĘę przeszkodĨ

TABELA 11

STAN :<-ŁCIA

AktyVny

AktyVny

AktyVny

Alarm

seria migniĨę poVtarza siĨ dVukrotnie z jednosekundoVĘ przerVĘ. Takie 
same sygna�y diagnostyczne sĘ emitoVane przez ŌViat�o pomocnicze.

5.6.2 – /amSa ostr]egaZc]a i łZiatĭo Somocnic]e
Lampa ostrzegaVcza podczas ruchu bramy miga z czĨstotliVoŌciĘ jed-
nego migniĨcia na sekundĨ, natomiast ŌViat�o pomocnicze ŌVieci siĨ ca�y 
czas. Kiedy pojaVia siĨ usterka lampa miga szybciej (co pł� sekundy): 

5.6 - DIA*NOST<.A I S<*NALI=AC-E

Niektłre urzĘdzenia automatyki AVIO500 majĘ moŤliVoŌę emitoVania 
specjalnych sygna�łV, za pomocĘ ktłrych moŤna �atVo okreŌlię stan 
dzia�ania lub eVentualne usterki urzĘdzeļ.

5.6.1 – )otoNomÐrNi
W fotokomłrkach znajduje siĨ dioda tSAFEt (rys. 60), ktłra umoŤliVia 
spraVdzenie V doVolnym momencie ich stanu dzia�ania. 

Miganie Z szybkim tempie

2 migniĨcia
jednosekundoVa przerVa
2 migniĨcia

3 migniĨcia
jednosekundoVa przerVa
3 migniĨcia

4 migniĨcia
jednosekundoVa przerVa
4 migniĨcia

Stan

Zadzia�anie fotokomłrki

Zadzia�anie ogranicznika
tsi�y silnikat

Zadzia�anie STOP

Dziaĭanie

KtłraŌ z linii fotokomłrek rozpozna�a przeszkodĨ.
UsunĘę przeszkodĨ.

Podczas ruchu brama napotka�a ViĨkszy opłr: spraVdzię
przyczynĨ.

Na poczĘtku maneVru lub podczas ruchu zadzia�a�o VejŌcie STOP; 
spraVdzię przyczynĨ.

TABELA 12
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LED O. [A]

Zgaszona 

Zapalona 

)edno migniĨcie na sekundĨ

2 d�ugie migniĨcia

Seria migniĨę rozdzielonych 
przerVĘ

Stan

Anomalia 

PoVaŤna anomalia 

Wszystko OK

NastĘpi�a zmiana stanu VejŌę.

Dziaĭanie

SpraVdzię obecnoŌę zasilania; spraVdzię, czy nie zadzia�a�y bez-
pieczniki; eVentualnie zlokalizoVaę przyczynĨ usterki i Vymienię 
bezpieczniki na inne o tej samej VartoŌci i charakterystyce.

ObecnoŌę poVaŤnej anomalii; Vy�Ęczyę centralĨ na kilka sekund; 
jeŤeli stan siĨ utrzyma, oznacza to, Ťe VystĘpi�a usterka i naleŤy 
Vymienię p�ytĨ elektronicznĘ.

Normalne dzia�anie centrali

)est normalne, gdy nastĘpi zmiana jednego z VejŌę: SbS, STOP, 
zadzia�anie fotokomłrekk lub uŤycie nadajnika radioVego.

TABELA 13

)est to taka sama sygnalizacja, jak sygnalizacja na lampie ostrzegaVczej i ŌVietle pomocniczym (Patrz tabela 12)

LED STOP [B]

Zgaszona

Zapalona

)edno migniĨcie na sekundĨ

Stan

Zadzia�anie STOP

Wszystko OK

Nie zosta�o zapamiĨtane Ťadne 
urzĘdzenie lub VystĘpi� b�Ęd 
zapamiĨtanych urzĘdzeļ 

Dziaĭanie

SpraVdzię urzĘdzenia pod�Ęczone do VejŌcia STOP

AktyVne VejŌcie STOP

MoŤliVe, Ťe nastĘpi�a usterka urzĘdzeļ: spraVdzię i eVentualnie 
poVtłrzyę procedurĨ rozpoznaVania (patrz punkt 3.5.1 tRozpo-
znanie pozycji otVarcia i zamkniĨcia bramyt). 

LED P1 [C]

Zgaszona

Zapalona 

Seria szybkich migniĨę, od 
1 do 4

Stan

Wszystko OK

WczytyVanie V Trybie 1 

WczytyVanie V Trybie 2

Dziaĭanie

Brak VczytyVania V toku

Normalne podczas VczytyVania V Trybie 1, ktłry trVa maksy-
malnie 10s

Normalne podczas VczytyVania V Trybie 2, ktłry trVa maksy-
malnie 10s

LED P2 [D]

Zgaszona

Zapalona

1 migniĨcie na sekundĨ

2 migniĨcia na sekundĨ

Stan

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie zosta�a Vykonana procedura 
rozpoznaVania lub VystĨpujĘ b�Ĩdy V 
danych pamiĨci.

Procedura rozpoznaVania urzĘdzeļ V 
toku

Dziaĭanie

Wybrana prĨdkoŌę tVolnot

Wybrana prĨdkoŌę tszybkot

Wykonaę ponoVnie procedurĨ rozpoznaVania pozycji (patrz 
punkt 3.5.1 trozpoznanie pozycji otVarcia i zamkniĨcia bramyt).

Wskazuje na procedurĨ VyszukiVania pod�Ęczonych urzĘdzeļ V 
toku (ktłra trVa maksymalnie kilka sekund).

LED P3 [E]

Zgaszona

Zapalona

1 migniĨcie na sekundĨ

2 migniĨcia na sekundĨ

Stan

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie zosta�a Vykonana procedura 
rozpoznaVania lub VystĨpujĘ b�Ĩdy V 
danych pamiĨci.

Dziaĭanie

Praca tPł�automatycznat

Praca tAutomatycznat

Wykonaę ponoVnie procedurĨ rozpoznaVania pozycji (patrz 
punkt 3.5.1 trozpoznanie pozycji otVarcia i zamkniĨcia bramyt).

Procedura rozpoznaVania pozycji V toku

61 BA

C

E

D

5.6.3 – &entrala
Na centrali znajduje siĨ zestaV diod LED, z ktłrych kaŤda moŤe emito-
Vaę specyficzne sygna�y, zarłVno podczas normalnej pracy jak i V przy-
padku VystĘpienia usterki. 
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KROK 6
AVIO500 jest produktem Nice S.p.a. (TV) I. W celu ulepszenia sVoich produktłV, spł�ka Nice S.p.a. zastrzega sobie praVo do Vnoszenia zmian 
technicznych V ktłrymkolViek momencie i bez uprzedniego poViadomienia, gVarantujĘc przeVidzianĘ funkcjonalnoŌę i przeznaczenie uŤytkoVania. 
UVaga: charakterystyka techniczna odnosi siĨ do temperatury 20°C.

Model AVIO500

OPIS DATA
Typ Elektromechaniczny si�oVnik do automatyzacji bram sekcyjnych i uchylnych z VbudoVanĘ centra-

lĘ sterujĘcĘ i odbiornikiem radioVym Vspł�pracujĘcym z nadajnikami fECCO5...t.

=astosoZana technologia Silnik 24V , ŌlimakoVa przek�adnia redukcyjna, szyna proVadzĘca z paskiem zĨbatym i 
mechaniczne VysprzĨglanie. WbudoVany do si�oVnika, ale oddzielony od centrali transformator, 
redukuje napiĨcie siecioVe do napiĨcia nominalnego 24 V  stosoVanego V ca�ej automatyce.

Maksymalny moment startoZy [odpoZia-
daMócy zdolnołci ZytZorzenia siĭy ZyZo-
ĭuMóceM ruch skrzydĭa]

9,9 Nm  [550 N]

Moment znamionoZy [odpoZiadaMócy 
zdolnołci ZytZorzenia siĭy podtrzymuMó-
ceM ruch skrzydĭa]

4,95 Nm  [275N]

Prćdkołõ bez obcióŠenia [odpoZiadaMóca 
prćdkołci ustaZioneM na rszybkor]

103 obr./min.  [0,14m/s]   Centrala umoŤliVia zaprogramoVanie 2 prĨdkoŌci rłVnych oko�o 60 i 
100% VartoŌci maksymalnej.

Prćdkołõ przy znamionoZym momencie 
obrotoZym [odpoZiadaMóca prćdkołci 
ustaZioneM na rszybkor]

52 obr./min.  [0,07 m/s]

Maksymalna czćstotliZołõ cykli 30 kompletnych cykli na dzieļ (centrala sama ogranicza czĨstotliVoŌę do oko�o 10 cykli na godzinĨ)

Maksymalny czas pracy ciógĭeM 4 minuty (dla momentu znamionoVego centrala ogranicza pracĨ ciĘg�Ę do 4 minut)

Ograniczenia Z zastosoZaniu Parametry konstrukcyjne urzĘdzenia spraViajĘ, Ťe jest przystosoVane do uŤytku z bramami seg-
mentoVymi i uchylnymi z przeciVciĨŤarami, zgodnymi z podanymi poniŤej ograniczeniami
Bramy segmentoVe: maksymalna VysokoŌę 240 cm - maksymalna szerokoŌę 370 cm (8,88 m2) 
maksymalna si�a 55 kg
Bramy uchylne: maksymalna VysokoŌę 280 cm - maksymalna szerokoŌę 350 cm (9,8m2) - mak-
symalna si�a 55 kg

=asilanie AVIO500 230 V  (±10%) 50/60 Hz

Maksymalny pobÐr mocy 200 W

.lasa izolacMi 1 (Vymaga uziemienia)

=asilanie aZaryMne ---

:yMłcie lampy ostrzegaZczeM Dla urzĘdzeļ sygnalizacji optycznej z Led (model FL200)

ŁZiatĭo nocne ďarłVka 12 V maks. 10 W z opraVkĘ BA15 (typ samochodoVy); ŌVieci siĨ przez 60 sekund po 
zakoļczeniu maneVru.

:eMłcie qFOTOr UrzĘdzenia zabezpieczajĘce jak np. fotokomłrki PHR00

:eMłcie qSbSr Dla stykłV normalnie otVartych (zamkniĨcie styku VyVo�uje polecenie sKrok po Krokut)

:eMłcie qSTOPr Dla stykłV normalnie otVartych, sta�ego oporu 8,2kΩ, lub dla stykłV normalnie zamkniĨtych roz-
poznaVany jest stan tnormalnyt (kaŤda zmiana zapisanego stanu VyVo�a polecenie tSTOPt)

:eMłcie dla anteny radioZeM 52Ω dla przeVodu RG58 lub podobnych

Maksymalna dĭugołõ przeZodÐZ Zasilanie siecioVe: 30m, VejŌcia/VyjŌcia: 20m, przeVłd antenoVy, najlepiej krłtszy niŤ 5m (z 
uVzglĨdnieniem zaleceļ dotyczĘcych minimalnego przekroju i rodzaju przeVodu)

MoŠliZołõ zdalnego steroZania W przypadku nadajnikłV ECCO5... do centrali moŤe zostaę Vys�ane jedno lub ViĨcej z nastĨpujĘ-
cych poleceļ: tKrok po Krokut, tOtVarcie czĨŌcioVet, tTylko otVłrzt, i tTylko zamknijt

Max. ilołõ nadaMnikÐZ ECCO5... Do 150, jeŤeli konfiguroVane sĘ V Trybie 1

=asićg nadaMnikÐZ ECCO5... Od 10 do 50 m bez anteny, od 50 do 100 m z antenĘ VbudoVanĘ V lampie FL200. ZasiĨg zaleŤy 
od VystĨpoVania przeszkłd i zak�łceļ elektromagnetycznych jak rłVnieŤ od usytuoVania anteny 
odbiorczej VbudoVanej V lampĨ

FunkcMe programoZane Praca tPł�automatycznat lub V tAutomatycznat (zamykanie automatyczne)
PrĨdkoŌę silnikłV tVolnot lub tszybkot
Czas pauzy V pracy tAutomatycznejt do Vyboru V spoŌrłd 15, 30 i 60 sekund
Poziom czu�oŌci odczytu przeszkłd do Vyboru spoŌrłd 3 poziomłV
FunkcjonoVanie polecenia tKrok po Krokut V 3 trybach

FunkcMe automatyczne Automatyczne rozpoznaVanie typu urzĘdzenia tSTOPt (styk NO, NC lub o sta�ym oporze 8,2kΩ)    
Automatyczne rozpoznanie d�ugoŌci skoku bramy segmentoVej lub uchylnej i ustalanie punktłV 
zVolnienia

Temperatura otoczenia pracy -20°C...+50°C

MontaŠ Poziomy

Stopieį ochrony IP40

:ymiary / Zaga 390 x 210 x h 130 mm / 3 kg
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DeklaracMa zgodnołci CE i deklaracMa Zĭóczenia maszyny nieukoį-
czoneM
DeklaracMa zgodna z dyrektyZami: 1999/5/:E (R&TTE); 2014/30/:E (EMC); 2006/42/:E (MD) zaĭócznik II, czćłõ B

8Zaga - Trełõ niniejs]ej deklaracji jest ]godna ] oficjalnó deklaracjó ]deponoZanó Z sied]ibie Nice S.p.a., a Z s]c]egÐlnołci 
] najnoZs]ó Zersjó dostćpnó pr]ed ZydrukoZaniem niniejs]ego podrćc]nika. Niniejs]y tekst ]ostaĭ dostosoZany pod kótem 
ZydaZnic]ym. .opić oryginalnej deklaracji ]godnołci moŠna otr]ymaõ od firmy Nice S.p.a. (TV) I.

Numer deklaracMi: 582/AVIO          :ersMa: 0          -ćzyk: PL

NazZa producenta: Nice s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustignè, Oderzo (TV) Italie
Osoba upoZaŠniona do sporzódzenia dokumentacMi techniczneM: Nice s.p.a.
Typ produktu: Motoreduktor 24V montoVane, z VbudoVanĘ centralĘ i odbiornikiem
Model/Typ: AVIO500C, AVIO600C, AVIO1000C, AVIO500CC
Urzódzenia dodatkoZe: GA2, GU2, PR100, KS200KIT, ECCO5BO, ECCO5WO

)a, niŤej podpisany Roberto Griffa, jako Chief Executive Officer deklarujĨ na V�asnĘ odpoViedzialnoŌę, Ťe VyŤej Vymienione 
produkty sĘ zgodne z nastĨpujĘcymi dyrektyVami:

• DYREKTYWÅ PARLAMENTU EUROPE)SKIEGO I RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. V spraVie urzĘdzeļ radio-
Vych i koļcoVych urzĘdzeļ telekomunikacyjnych oraz Vzajemnego uznaVania ich zgodnoŌci, zgodnie z nastĨpujĘcymi
normami zharmonizoVanymi:
- Ochrona zdroVia: EN 62479:2010
- BezpieczeļstVo elektryczne: EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011 + A1:2010 + A2:2013
- KompatybilnoŌę elektromagnetyczna: EN 301 489-1 V1.9.2:2011; EN 301 489-3 V1.6.1:2013
- Widmo radioVe: EN 300 220-2 V2.4.1:2012

• DyrektyVa 2014/35/UE PARLAMENTU EUROPE)SKIEGO I RADY z dnia 26 lutego 2014 roku V spraVie harmonizacji paļstV
cz�onkoVskich odnoszĘcych siĨ do udostĨpniania na rynku sprzĨtu elektrycznego przeznaczonego do stosoVania V okre-
Ōlonych granicach napiĨcia (Versja przekszta�cona), zgodnie z nastĨpujĘce normy zharmonizoVane: EN 60335-1:2002 +
A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-95:2015 + A1:2015; EN
62233:2008

Ponadto produkt jest zgodny z nastĨpujĘcĘ dyrektyVĘ V zakresie Vymagaļ dotyczĘcych maszyn nieukoļczonych:

DyrektyVa PARLAMENTU EUROPE)SKIEGO I RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczĘca maszyn, zmieniajĘca 
dyrektyVĨ 95/16/WE (przekszta�cenie)
• NiŤej podpisany deklaruje, Ťe stosoVna dokumentacja techniczna zosta�a sporzĘdzona zgodnie z za�Ęcznikiem VII B dyrekty-

Vy 2006/42/WE oraz, Ťe spe�nione zosta�y nastĨpujĘce Vymagania podstaVoVe:  1.1.1 - 1.1.2 - 1.1.3 - 1.2.1 - 1.2.6 - 1.5.1 
- 1.5.2 - 1.5.5 - 1.5.6 - 1.5.7 - 1.5.8 - 1.5.10 - 1.5.11

• Producent zoboViĘzuje siĨ do przekazania V�adzom krajoVym, V odpoViedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczĘ-
cych maszyny nieukoļczonej, zachoVujĘc ca�koVicie sVoje praVa do V�asnoŌci intelektualnej. 

• )eŤeli maszyna nieukoļczona oddana zostanie do eksploatacji V kraju europejskim, ktłrego jĨzyk urzĨdoVy jest inny niŤ jĨzyk
niniejszej deklaracji, importer ma oboViĘzek do�Ęczyę do niniejszej deklaracji stosoVne t�umaczenie.

• Ostrzegamy, Ťe maszyny nieukoļczonej nie naleŤy uruchamiaę do czasu, kiedy maszyna koļcoVa, do ktłrej zostanie V�Ęczo-
na, nie uzyska deklaracji zgodnoŌci (jeŤeli Vymagana) z za�oŤeniami dyrektyVy 2006/42/WE.

Produkt AVIO500 jest zgodny z nastĨpujĘcymi normami (V zakresie stosoVnych czĨŌci):
EN 13241-1:2003 + A1:2011; EN 12445:2000; EN 12453:2000; EN 12978:2003 + A1:2009

Oderzo, dnia 28 Lipiec 2016 roku

InŤ. Roberto *riffa
(Chief Executive Officer)
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INSTRU.C-A OBSĬU*I (do dostarczenia koįcoZemu uŠytkoZnikoZi)

A

B

KROK 7

 =aleca sić przechoZyZanie instrukcMi i udostćpnienie MeM 
Zszystkim uŠytkoZnikom urzódzenia.

7.1 – OSTR=EşENIA
• NadzoroZaõ bramć podczas MeM przesuZania sić i zachoZaõ

bezpiecznó odlegĭołõ do momentu, gdy brama zostanie caĭko-
Zicie otZarta lub zamknićta. Nie przechodziõ przez bramć do-
pÐki nie zostanie ona caĭkoZicie otZarta i sić nie zatrzyma.

• Nie pozZalaõ dzieciom na przebyZanie Z pobliŠu bramy ani na
zabaZć MeM elementami steruMócymi.

• PrzechoZyZaõ nadaMniki Z mieMscu niedostćpnym dla dzieci.
• : przypadku Zystópienia MakichkolZiek niepraZidĭoZołci

(dziZne odgĭosy, szarpanie), niezZĭocznie przerZaõ uŠytkoZa-
nie urzódzenia. =lekceZaŠenie takich niepraZidĭoZołci moŠe
doproZadziõ do Zypadku.

• Nie dotykaõ Šadnych czćłci urzódzenia, kiedy só Z ruchu.
• =apeZniõ ZykonyZanie okresoZych kontroli zgodnie z planem

konserZacMi.
• .onserZacMe lub napraZy urzódzenia mogó byõ ZykonyZane

Zyĭócznie przez ZykZalifikoZany personel techniczny.
• Przesĭaõ polecenie z uszkodzonymi urzódzeniami bezpieczeį-

stZa:
Istnieje moŤliVoŌę steroVania bramĘ naVet Vtedy, gdy urzĘdzenia zabez-
pieczajĘce nie dzia�ajĘ praVid�oVo lub sĘ nieaktyVne.

01. W�Ęczyę steroVanie bramy za pomocĘ nadajnika. )eŤeli urzĘdzenia
zabezpieczajĘce zezVolĘ na otVarcie, brama otVorzy siĨ normalnie.
W przeciVnym razie V ciĘgu 3 sekund naleŤy ponoVnie aktyVoVaę i
przytrzymaę przycisk s�uŤĘcy do Vydania polecenia.

02. Po oko�o 2 sekundach rozpocznie siĨ ruch bramy V trybie sManual-
nymt, to znaczy brama siĨ przesuVa dopłki Vciskamy przycisk, a po
jego zVolnieniu natychmiast siĨ zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzĘdzeļ zabezpieczajĘcych, naleŤy jak naj-
szybciej napraVię elementy automatyki.

7.2 – Rćczne blokoZanie  i odblokoZanie  motoreduktora
Motoreduktor jest VyposaŤony V system mechaniczny, umoŤliViajĘcy 
rĨczne otVieranie i zamykanie bramy.

OtVarcie rĨczne naleŤy Vykonaę V przypadku braku prĘdu lub usterki in-
stalacji.

1 PociĘgnĘę V dł� za sznurek odblokoVujĘcy, aŤ Vłzek zostanie 
VysprzĨglony.

2 W tym momencie moŤna rĨcznie steroVaę bramĘ.

AktyZacMa zZolnienia rćcznego moŠe ZyZoĭaõ niekontrolo-
Zany ruch bramy Z przypadku osĭabionych lub uszkodzonych 
sprćŠyn lub Z przypadku braku ZyZaŠenia bramy.

Aby przyVrłcię dzia�anie systemu automatyki, naleŤy przesunĘę bramĨ 
do pozycji poczĘtkoVej, aŤ Vłzek ponoVnie siĨ zasprzĨgli.

W przypadku aVarii motoreduktora, moŤliVe jest Vykonanie odblokoVa-
nia silnika V celu spraVdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu od-
blokoVujĘcego.

7.3 – .onserZacMa do Zykonania przez uŠytkoZnika
PoniŤej Vymienione zosta�y czynnoŌci, ktłre uŤytkoVnik bramy poVinien 
okresoVo VykonyVaę:

• Do czyszczenia poZierzchni urzódzeį stosoZaõ lekko zZilŠonó
łciereczkć (nie mokró). Nie uŠyZaõ substancMi zaZieraMócych al-
kohol, benzen, rozcieįczalniki lub inne substancMe ĭatZopalne; 
uŠycie tych substancMi moŠe doproZadziõ do uszkodzenia urzó-
dzeį i spoZodoZaõ poŠary lub poraŠenia pródem elektrycznym.

• UsuZanie liłci i kamieni: odĭóczyõ zasilanie od automatyki przed
Zykonaniem koleMnych dziaĭaį, aby nikt nie doproZadziĭ do uru-
chomienia bramy.

7.4 – :ymiana baterii Z pilocie
Gdy bateria jest roz�adoVana, zasiĨg nadajnika ulega znacznemu zmniej-
szeniu. )eŤeli po naciŌniĨciu przycisku dioda zapala siĨ i natychmiast ga-
Ōnie, zanikajĘc, oznacza to, Ťe bateria jest ca�koVicie roz�adoVana i nale-
Ťy jĘ natychmiast Vymienię.

)eŤeli natomiast dioda zapala siĨ tylko na chVilĨ, oznacza to, Ťe bateria 
jest czĨŌcioVo roz�adoVana. W takim przypadku, naleŤy nacisnĘę przy-
cisk na co najmniej pł� sekundy, aby nadajnik młg� Vys�aę polecenie. 
)eŤeli jednak bateria jest zbyt mocno roz�adoVana, by nadajnik młg� Vy-
s�aę polecenie (i eVentualnie zaczekaę na odpoViedŢ), nadajnik Vy�Ęczy 
siĨ, a ŌViat�o diody zaniknie. W takim przypadku naleŤy przyVrłcię nor-
malne dzia�anie nadajnika, VymieniajĘc roz�adoVanĘ bateriĨ na innĘ tego 
samego typu, przestrzegajĘc Vskazanej biegunoVoŌci. Aby Vymienię ba-
teriĨ, naleŤy postĨpoVaę zgodnie z instrukcjĘ przedstaVionĘ poniŤej.

1 2

3 4

 Baterie zaZieraMó substancMe niebezpieczne: nie Zolno ich Zy-
rzucaõ razem z odpadami komunalnymi, lecz naleŠy stosoZaõ 
sposoby utylizacMi przeZidziane Z lokalnych przepisach.

7.5 – :ymiana ŠarÐZki
Przed Vykonaniem tej czynnoŌci naleŤy od�Ęczyę zasilanie od si�oVnika 
AVIO500.

1 OtVorzyę pokryVĨ, odkrĨcajĘc ŌrubĨ [A] i VciskajĘc przycisk [B].
2 WyjĘę ŤarłVkĨ, VciskajĘc jĘ do głry, a nastĨpnie jĘ przekrĨcajĘc. W�o-

Ťyę noVĘ ŤarłVkĨ 12V/10W, opraVa BA15.
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DE.LARAC-A =*ODNOŁCI CE

Zgodnie z dyrektyVĘ 2006/42/WE, ZA�ÅCZNIK I, czĨŌę A (deklaracja zgodnoŌci CE dla maszyn)

––––––––––––––––––––

NiŠeM podpisany/firma (nazVisko lub nazVa firmy, ktłra odda�a do uŤytku bramĨ z napĨdem): . . . . . . . . . . . . . . . . .

 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Adres: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

DeklaruMe na Zĭasnó odpoZiedzialnołõ, Še urzódzenie:
- automatyka:     o segmentoVa brama z napĨdem     o Vahad�oVa brama z napĨdem

- Nr seryMny: . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

- Rok produkcMi: . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
- LokalizacMa (adres): . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Speĭnia podstaZoZe Zymogi nastćpuMócych dyrektyZ:
2006/42/:E DyrektyVa MaszynoVa

-est rÐZnieŠ zgodna z nastćpuMócymi normami zharmonizoZanymi:
EN 12445 „DrzVi i bramy przemys�oVe, handloVe i garaŤoVe. BezpieczeļstVo uŤytkoVania bram z napĨdem 

– metody badaļt

EN 12453 „DrzVi i bramy przemys�oVe, handloVe i garaŤoVe. BezpieczeļstVo uŤytkoVania bram z napĨdem 

– Vymaganiat

NazVisko: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .     Podpis: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Data: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 
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www.niceforyou.com

Nice S.p.A.
Via Pezza Alta, 13
31046 Oderzo TV Italy
info�niceforyou.com

Service Après Vente France
En cas de panne, merci de contacter obligatoirement 
notre Service Après Vente par téléphone ou par email :

0 820 859 203
Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin 

Worldwide Customer Service
customerservice@niceforyou.com




